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3. Jeżeli znajdujesz się w trybie automatycznym, następuje rozruch i przekroczenie minimalnej 
prędkości dla automatycznej regulacji (parametr: „STOP regulacji poniżej”). 
 ⇨ Dopóki opryskiwacz nie reguluje, na ekranie roboczym wyświetla się – w zależności 

od parametru „STOP regulacji poniżej” – symbol:  
 ⇨ Gdy nastąpi przekroczenie minimalnej prędkości, opryskiwacz rozpoczyna regulację. 

 ⇨ Rozpocząłeś aplikację. 
 

Może zdarzyć się sytuacja, w której chcesz rozpocząć aplikację przy jeszcze stojącym opryskiwaczu. 
Na przykład, gdy zatrzymałeś się na polu. 

Natychmiastową aplikację w trybie automatycznym uruchomisz w następujący sposób: 

  Ciągnik i opryskiwacz znajdują się na polu. 

  Skonfigurowałeś komputer roboczy. 

  Rozłożyłeś belkę. 

  Tryb automatyczny jest aktywny. 

1. Przytrzymaj przez trzy sekundy wciśnięty przycisk aplikacji na joysticku. 
 ⇨ Opryskiwacz rozpoczyna aplikację. 

Pod symbolem belki pojawiają się stożki: 

 
2. W ciągu 5 sekund musi nastąpić ruszenie i przekroczenie minimalnej prędkości dla 

automatycznej regulacji (parametr: STOP oprysku poniżej”). W przeciwnym razie nastąpi 
automatyczne zakończenie aplikacji. 

 

Regulacja dawki 

Rodzaje regulacji 

W zależności od wyposażenia opryskiwacza przy regulacji dawki można regulować otwieranie 
zaworu regulacyjnego lub prędkość pompy. 

Tryby pracy 

Dawkę możesz regulować ręcznie lub pozostawić regulację komputerowi roboczemu: 
 ▪ W trybie ręcznym możesz za pomocą dwóch przycisków sterować stopniem otwarcia zaworu 

regulacyjnego. 
 ▪ W trybie automatycznym komputer roboczy reguluje stopień otwarcia zaworu regulacyjnego (lub 

prędkość obrotową pompy) tak, że dawka zrealizowana zdefiniowana w parametrze „Wartość 
żądana” zostaje osiągnięta. 

Korzystaj z poniższych przycisków funkcji, aby obsłużyć tą funkcję: 
  

Symbol funkcji Funkcja 

  
Zmiana trybu pracy z ręcznego na automatyczny. 

  

Natychmiastowa aplikacja 

6.4 
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W następnych rozdziałach dowiesz się jak obsługiwać system. 
 

Zmienianie dawki w trybie ręcznym 
Jeżeli komputer pracuje w trybie ręcznym, nie reguluje oprysku według wprowadzonej wcześniej 
dawki planowanej. Zamiast tego musisz sterować dawką ręcznie. 

Dawka musi być regulowana ręcznie, jeżeli na ekranie roboczym pojawia się ten symbol:  

 
Aplikacja w trybie ręcznym 

Pamiętaj, że przy zmianie dawki zrealizowanej, zmienia się automatycznie także ciśnienie. 

Obsługuj tą funkcje najlepiej joystikiem. 

Korzystaj z poniższych przycisków funkcji, aby obsłużyć tą funkcję: 
  

Symbol funkcji Funkcja 

  
Zwiększa dawkę. 

  
Zmniejsza dawkę. 

  
 

Praca w trybie automatycznym 
W trybie automatycznym komputer roboczy reguluje stopień otwarcia zaworu regulacyjnego i zaworu 
głównego przy armaturze tak, że dawka zdefiniowana w parametrze "Dawka cieczy" zostaje 
osiągnięta. 

Tryb automatyczny jest włączony, gdy na ekranie wyświetlony jest jeden z poniższych symboli: 
  

Symbol na 
ekranie ro-
boczym 

Znaczenie 

 
Opryskiwacz może aplikować. 

 
Prędkość opryskiwacza jest mniejsza niż „STOP regulacji poniżej” 

Opryskiwacz może aplikować. Przepływ jest nieregulowany. Zawór regulacyjny 
pozostaje w ostatniej rozpoznanej pozycji aż do zmiany prędkości. 

 
Prędkość opryskiwacza jest mniejsza niż „STOP oprysku poniżej” 

Zawór główny jest automatycznie zamykany. 

 Regulacja jest niemożliwa, jeżeli aplikacja została zdezaktywowana przez 
aplikację SECTION-Control. 

   

Aby skorzystać z trybu automatycznego, musisz spełnić poniższe wymagania: 

6.4.1 

6.4.2 

Wymagania 
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 ▪ Dawka cieczy musi być wprowadzona. 
 ▪ Przepływomierz musi być skalibrowany. 
 ▪ Sygnał prędkości jest dostępny. 
 ▪ Szerokość robocza musi być wprowadzona. 
 ▪ Prędkość opryskiwacza jest większa niż prędkość w parametrze „STOP regulacji poniżej”. 
 ▪ Parametr „Stała regulacji” musi być ustawiony. 

 

W poniższych przypadkach przepływ zostaje dopasowany automatycznie: 
 ▪ Gdy zmieni się prędkość opryskiwacza. 
 ▪ Gdy zmieni się liczba załączonych sekcji. 
 ▪ Gdy zmienisz ręcznie wartość żądaną. 
 ▪ Gdy zmieni się wartość żądana poprzez wytyczne z mapy aplikacyjnej. 

Prędkość i dokładność regulacji zależą od wartości parametru „Stała regulacji”. 

Podczas jazdy w trybie automatycznym możesz ręcznie zmienić dawkę cieczy. 

Obsługuj tą funkcje najlepiej joystikiem. 
  

Symbol funkcji Funkcja 

 
Zwiększenie dawki cieczy o 10%.  

 
Zmniejszenie dawki cieczy o 10%.  

 
Przywrócenie dawki cieczy wynoszącej 100%. 

 
Zmiana na wprowadzoną „Dawkę cieczy 1”. 

 
Zmiana na wprowadzoną „Dawkę cieczy 2”. 

   

Sposób zmiany dawki cieczy podczas pracy: 

1.  – aktywuj automatyczną regulację. 

2.  – otwórz zawór główny. 
 ⇨ Na ekranie roboczym pojawiają się stożki pod symbolem belki polowej. Mimo tego 

opryskiwacz nie dokonuje aplikacji. 
 ⇨ Opryskiwacz nie może rozpocząć aplikowania, dopóki znajdujesz się w pozycji zatrzymania. 

Patrz symbole:  i  

3. Przekrocz prędkość zdefiniowaną w parametrze „STOP regulacji ponizej”. 
 ⇨ Opryskiwacz rozpoczyna dopasowanie dawki zrealizowanej do zaplanowanej dawki cieczy. 

4.  lub  – naciśnij w celu zmiany dawki cieczy. 
 ⇨ Stopień zmiany pojawia się na ekranie roboczym. 

5.  – przywrócenie pierwotnej wartości dawki cieczy. 

Sposób działania 

Instrukcja 
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6. Jeżeli w konfiguracji wprowadzono kilka dawek cieczy, za pomocą symboli funkcji:  i 

 można dokonać zmiany między dawkami cieczy. 
 

Podawanie dawki planowanej 
Wartość żądana ilości mieszanki do opryskania na jeden hektar. 

Komputer roboczy spróbuje utrzymać wartość żądaną podczas pracy. 
 

Dostępnych jest kilka możliwości do wyznaczenia dawki cieczy: 
 ▪  Wyznaczanie dawki cieczy na ekranie „Parametry”. [➙ 55]  
 ▪ Dawkę cieczy można także pobrać z zewnętrznych źródeł za pomocą aplikacji „ISOBUS-TC”: 

 – ze zleceń, 

 – z map aplikacyjnych, 

 – z zewnętrznych czujników. 
 
 

 
Dawka cieczy z parametrów 

 
Dawka cieczy z zewnętrznego źródła 

Dawki cieczy z zewnętrznego źródła danych mają wyższy priorytet niż dawka cieczy wprowadzona w 
komputerze roboczym. Jeżeli pracujesz z mapami aplikacyjnymi, nie musisz dopasowywać 
parametru „dawka cieczy”. 

W komputerze roboczym można opcjonalnie wprowadzić do trzech różnych dawek cieczy. Oprócz 
parametru „Dawka cieczy” należy używać parametru „Dawka cieczy 1” i „Dawka cieczy 2”. 

 

Przerywanie oprysku 
Jest kilka metod na zatrzymanie aplikacji: 

 ▪  – zamknij zawór główny. 

 ▪  lub  – zamknij zawory sekcji, jeden po drugim. 
 ▪ Zwolnij poniżej wyznaczonej prędkości minimalnej (tylko w trybie automatycznym). 

 

Obsługa sekcji 
Obsługuj tą funkcje najlepiej joystikiem. 

Korzystaj z poniższych przycisków funkcji, aby obsłużyć tą funkcję: 
  

Symbol funkcji Funkcja 

  
Zamykanie zaworów sekcji ze strony lewej do prawej. 

  
Zamykanie zaworów sekcji ze strony prawej do lewej. 

6.4.3 

Metody 

Ilustracja 

6.4.4 

6.5 
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Służy do zmiany maksymalnej prędkości obrotowej pompy. 
 

Zapisywanie aktualnej prędkości obrotowej pompy jako maksymalnie dopuszczalnej prędkości 
obrotowej pompy odbywa się w następujący sposób: 

1. Przejdź do ekranu „Ustawienia pompy”. 

 >  >  

2. W parametrze „Regulator” wybierz żądany rodzaj regulatora. 

3. Zaznacz wiersz „Zadana”. 

4. Ustaw prędkość obrotową pompy na żądaną wartość. 
 ⇨ W wierszu „Zadana” pojawia się aktualna prędkość obrotowa pompy. 

5.  – naciśnij. 
 ⇨ Prędkość obrotowa pompy z wiersza „Zadana” pojawia się w wierszu „Rzeczywista”. W ten 

sposób zostaje ona wybrana na maksymalną dopuszczalną prędkość obrotową pompy. 
 

Parametr „Sterowanie sekcjami” 
Sposób, w jaki są włączane i wyłączane poszczególne sekcje. 
 ▪ „Praca normalna” [➙ 46] 

Ten tryb jest przewidziany do normalnej pracy opryskiwania. Nadaje się do normalnego 
opryskiwania powierzchni i pasków o kształcie klina, które są węższe niż szerokość robocza 
opryskiwacza. 

 

Parametr „Tryb napelniania” 
Za pomocą tego parametru możesz ustalić, czy chcesz używać TANK-Control do napełniania. 
 ▪ „ręczne” – dla opryskiwaczy bez TANK-Control. 
 ▪ „TANK-Control” – aktywuje TANK-Control. 

 

Parametr „Typ armatury cieczowej” 
 ▪ „bez ukladu stalocisn.” 

Dla armatury bez układu stałociśnieniowego. 
 ▪ „stalocisnieniowy” 

Dla armatury z układem stałociśnieniowym. 
 

Konfiguracja urządzeń do obsługi 
Urządzenia do obsługi joystick ME i ME-S-Box są konfigurowane na ekranie. 
 ▪ Parametr „Joystick”: 

 – „Bez joysticka”: bez podłączonego joysticka. Wszystkie funkcje są wykonywane za pomocą 
terminalu lub ME-S-Box. 

 – „Joystick ME”: stosowanie joysticka ME. 

 – „Ignoruj Joystick ME”: joystick ma być ignorowany. Ustawienie dla dodatkowego komputera 
roboczego w systemach z dwoma komputerami roboczymi. 

 – „Joystick ME: tylko wł./wył.”: ustawienie dla dodatkowego komputera roboczego, jeżeli przy 
S-Box włączanie/wyłączanie (włącznik sekcji) jest dezaktywowane. 

Instrukcja 

7.1.18 

7.1.19 

7.1.20 

7.2 
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Opryskiwacz z dwoma obiegami i komputerami roboczymi 
Przy opryskiwaczach z dwiema armaturami i belkami polowymi, które są sterowane przez dwa 
komputery robocze, musisz dokonać konfiguracji każdego komputera roboczego odpowiednio do 
wyposażenia danej belki polowej. 

Dodatkowo pojawiają się następujące ustawienia: 
 ▪ Musisz zdecydować, który system powinien być systemem głównym, a który systemem 

dodatkowym. W głównym komputerze roboczym zaznacz parametr „Drugi [➙ 79] łącznik”. 
 ▪  Ustawienia geometrii musisz dokonać przy obydwu komputerach roboczych. [➙ 80]  
 ▪ Dla każdego urządzenia do obsługi musisz wybrać jedną belkę polową. [➙ 58] 

 
Opryskiwacz z dwiema belkami polowymi z tyłu. 

  

  System główny   System dodatkowy 
  

7.11 
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Opryskiwacz z jedną belką polową z przodu i z tyłu. 

  

  System główny   System dodatkowy 
  
 

Identyfikacja komputera roboczego 
Przy systemach z dwoma komputerami roboczymi ISOBUS musisz dokonać identyfikacji obydwu 
komputerów roboczych. Przy głównym komputerze roboczym musisz aktywować tzw. drugi łącznik. 

Drugi łącznik stanowi wirtualne przyłączenie dla drugiego komputera roboczego ISOBUS. Przez 
aktywację parametru informujesz system ISOBUS, że oprócz maszyny, która jest sterowana przez 
główny komputer roboczy, istnieje także druga maszyna. 

Terminal może wówczas uwzględnić geometrie obydwu maszyn i umożliwia sterowanie sekcjami. 
Pozycja drugiej maszyny jest przy tym podawana zawsze w stosunku do pozycji pierwszej maszyny. 

Jako drugą maszynę można postrzegać armaturę z belką polową (jak w przypadku niniejszej 
instrukcji). Za opryskiwaczem lub przed ciągnikiem można także zamontować inną maszynę.  

Ponieważ opisany tutaj system nie ma drugiego gniazda kabinowego ISOBUS, musisz stosować 
drugie gniazdo kabinowe ISOBUS w ciągniku. 

  

Parametr System standardowy 
bez dodatkowego 
komputera roboczego 

Przy dwóch armatu-
rach: 
Główny komputer 
roboczy 

Dodatkowy komputer 
roboczy 

Nr ‘ECU Number’ 1 1 2-32 

Drugi łącznik bez aktywacji aktywacja bez aktywacji 
   

  Wprowadzono hasło użytkownika i hasło serwisanta. 

1. Zmiana na ekran „ISO 11783”: 

 >  >  >  >  >  
 ⇨ Pojawia się ekran „ISO 11783”. 

7.11.1 

Instrukcja 
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2. Skonfiguruj parametr. 
 

Geometria przy opryskiwaczach z dwoma komputerami roboczymi 
Musisz zmierzyć i wprowadzić następujące odstępy: 
 ▪ W głównym komputerze roboczym: odstępy między główną belką polową, osią a punktem 

zawieszenia. 
 ▪ W dodatkowym komputerze roboczym: odstęp między główną belką polową (CRP_2) a 

dodatkową belką polową. 

W systemach z jednostronnie rozkładaną, dodatkową belką polową [➙ 79] musisz także wprowadzić 
odstęp DRP_Y: 
 ▪ Belka polowa znajduje się tylko po lewej stronie: 0 cm 
 ▪ Belka polowa po prawej stronie: szerokość robocza belki polowej w cm 

 

W ten sposób wprowadzisz geometrię opryskiwacza w głównym komputerze roboczym: 

  W głównym komputerze roboczym zaznaczyłeś drugi łącznik. 

1. Przejdź do ekranu „Geometria” w aplikacji głównego komputera roboczego: 

 >  >  >  >  
 ⇨ Pojawia się następujący ekran: 

 
 ⇨ Na rysunku znajdują się dwa czerwone punkty: CRP_1 – punkt zawieszenia; DRP – oś; 

CRP_2 – punkt pracy głównej belki polowej. Z tego punktu musisz także później zmierzyć 
odstęp do drugiej belki polowej. 

2. W wierszu nad rysunkiem ustaw odpowiedni typ opryskiwacza. 

3. Wprowadź zmierzone wartości. 
 

W ten sposób wprowadzisz geometrię opryskiwacza w dodatkowym komputerze roboczym: 

1. Przejdź do ekranu „Geometria” w aplikacji dodatkowego komputera roboczego:  

 >  >  >  >  

7.11.2 

Instrukcja 

Instrukcja 
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Komputer roboczy ECU-MAXI 3.0 
 

  

Procesor główny: 32 Bit ARM Cortex™-M3 CPU 120 MHz, 1024 KB Flash; 128 KB RAM 

3x procesor WE/WY 32 Bit ARM Cortex™-M3 CPU 120 MHz, 256 KB Flash; 96 KB RAM 

Pamięć zewnętrzna: SPI-Flash 2x 8 MB; SRAM 1 MB; EEPROM 16 Kbit; opcjonalnie: 
FRAM 8/16 KB 

Złącza:  ▪ 3x 42-bolcowy wtyk do podłączenia układu urządzeń 
wykonawczych/czujników 

 ▪ 2x 16-bolcowy wtyk do zasilania i CAN (ISOBUS i magistrala 
Slave) 

Wtyki można blokować i posiadają uszczelnienie pojedynczych 
przewodów. 

Łącza: Zewnętrznie: do 6 łączy CAN i 3 łączy LIN, Ethernet za pomocą 
dodatkowej karty (opcja) 

Zasilanie: gniazdo zasilania 12 V (bezpiecznik 50 A) 

Pobór prądu (WEJ.): 400 mA (przy 14,4 V, nie wliczając zasilania przekazywanego, bez 
zasilania zewnętrznych czujników) 

Prąd spoczynkowy (WYJ.): 70 μA 

Zakres temperatur: -40 do +85ºC (wg IEC68-2-14-Nb, IEC68-2-30 i IEC68-2-14Na) 

Obudowa: obudowa z anodyzowanego odlewu aluminiowego, pokrywa z 
tworzywa sztucznego z uszczelką, śruby ze stali szlachetnej 

Stopień ochrony: IP66K 

Badanie odporności na 
otoczenie: 

Kontrola odporności na wibracje i uderzenia zgodnie z DIN EN 60068-
2 

Wymiary: 290 mm x 240 mm x 90 mm (dł. x szer. x wys. bez wtyku) 

Waga: 3,0 kg 
  
 

Dostępne języki 
W oprogramowaniu można ustawić następujące języki do obsługi maszyny: 

bułgarski, duński, niemiecki, angielski, estoński, fiński, francuski, grecki, włoski, chorwacki, łotewski, 
litewski, niderlandzki, norweski, polski, portugalski, rumuński, rosyjski, szwedzki, serbski, słowacki, 
słoweński, hiszpański, czeski, turecki, ukraiński, węgierski 

9.2 

9.3 


