
  

Процедури при обслужване 

Когато отново обработвате дадено поле 6 
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 – Избор на навигационен режим [➙ 32] 

 – Настройка на водещата широчина [➙ 33] 

 – Настройка на интервала на водещите следи [➙ 33] 

4. Старт Навигация или продължаване 

 – Старт Навигация [➙ 35] 

 – Калибриране на отправна точка 1 [➙ 37] 

 – Обработка на полето [➙ 44] 

5. Запаметяване на данните за полето [➙ 47] 

 – Запаметяване в стандартен формат 

 – Експорт във формат GIS 

6. Отхвърляне на данните за полето [➙ 48] 

В следващите глави ще прочетете, как да изпълните отделните задачи. 
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Подготовка на навигацията 
 

Избор на навигационен режим 

Навигационният режим решава, как да бъдат създадени водещите следи. 

Навигационният режим се избира в маската за подготовка. 

Съществуват следните навигационни режими: 
 ▪ Навигационен режим Паралелно 
 ▪ Навигационен режим Изгладен контур 
 ▪ Навигационен режим Идентичен контур 
 ▪ Навигационен режим A Plus [0.0000°] 

 

Навигационен режим „Паралелно“ 

Навигационният режим „Паралелно“ се нарича също „режим A-B“. 

Използвайте този режим, ако желаете да обработвате полето в паралелни, прави следи за 
преминаване. 

 

Навигационен режим „Изгладен контур“ 

Цел на режима: Закривени водещи следи, без препокривания. 

В навигационен режим „Изгладен режим“ закривяването на кривите се променя във всяка 
водеща следа. Водещите следи стават по-остри от едната страна и по-закръглени от другата. 

По този начин се избягват препокриванията. Недостатъкът при този навигационен режим е, че 
следите, които са много отдалечени от водещата следа A-B, по някое време стават много 
остри.  

Ако установите, че водещата следа е твърде остра, изтрийте водещите следи и създайте нова 
водеща следа A-B. Водещите следи се изчисляват отново. 

 

 

Съвет: Създайте новата водеща следа A-B така, че вътрешността на кривата да се намира 
възможно на-близо до границата на полето. 

 

Навигационен режим „Идентичен контур“ 

Цел на режима: Закривени водещи следи, при равномерно закривяване 

В навигационен режим „Идентичен контур“ закривяването не се променя. Използвайте този 
режим само при меки криви. 

Недостатъкът при този навигационен режим е, че разстоянията между водещите следи по 
някое време стават твърде големи. Тогава вече не е възможно полето да се обработва следа-
до-следа.  

Ако разстоянията между водещите следи станат твърде големи, изтрийте водещите следи и 
създайте нова водеща следа A-B. 

7 

7.1 

7.1.1 

7.1.2 

Пример 

7.1.3 
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Навигационен режим A Plus 

В този режим можете да въведете ръчно в коя географска посока трябва да бъдат заложени 
водещите платна. При това трябва да въведете само посоката в градуси (от 0° до 360°) и 
водещите платна се свързват автоматично и паралелно едно към друго. 
 ▪ 0 ° север 
 ▪ 180° юг 
 ▪ 90° изток 
 ▪ 270° Запад 

Този режим е много полезен най-вече тогава, когато познавате вярната посока, в която трябва 
да бъде обработвано Вашето поле. 

В този режим няколко машини могат да работят едновременно в точно паралелни следи за 
преминаване. 

 

Настройка на водещите следи 

В тази глава ще се научите да работите с водещите следи. 

Водещите следи са показани на екрана линии, които Ви помагат да преминавате точно в 
желаната следа за преминаване. 

 

Настройка на водещата широчина 

Водещата широчина е разстоянието между две водещи следи. 

Предварително настроената водеща широчина е ширината инвент, тя може да бъде 
адаптирана за дадена заявка. 

 

Ширина инвент на полската пръскачка = 18m 

Вие искате да сте сигурни, че при обработката няма да бъде пропуснато нищо. 

Настройте водещата широчина напр. на 17,80 m. Работи се с 20cm препокриване. 
 

1. Преминаване към маската за подготовка: 

 

2.  - Кликнете на „Водеща широчина“. 

3.  - Въведете желаната водеща широчина. 

4.  – Потвърдете въвеждането. 
 

Настройка на интервала на водещите следи 

Интервала на водещите следи можете да настроите в маската за подготовка. 

Пример 

7.1.4 

7.2 

7.2.1 

Пример 

Начин на действие 

7.2.2 
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По този начин можете да настроите, в кой интервал водещите следи да бъдат показани 
почернени. 

Така за Вас трябва да бъде по-лесно да преминете по всяка втора или всяка трета следа. 
 

При въвеждане на числото „2“ всяка втора водеща следа се показва почернена, при 
въвеждане на числото „3“ всяка трета следа се показва почернена и т.н. 

 

1. Преминаване към маската за подготовка: 

 

2.  - Кликнете на „интервал“. 

3. - Настройте желания интервал на водещите следи. 

4.  – Потвърдете въвеждането. 

Пример 

Начин на действие 
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Старт Навигация 
При стартиране на навигацията съществуват две възможности: 
 ▪ Стартиране на нова навигация 
 ▪ Продължаване на стартираната навигация 

 

Стартиране на нова навигация 

Вие можете да стартирате нова навигация в следните случаи: 
 ▪ Ако обработвате дадено поле за първи път. 
 ▪ Ако зареждате данните за поле на известно поле. В такъв случай се изтриват всички стари 

записани следи. Вие обаче можете да продължите да използвате границите на полето, 
водещите следи и препятствията. 

 

1. Преминаване към маската за подготовка: 

 

2. Настройте всички показани параметри. 

3. Натиснете „Нов“. 

 ⇨ Появява се работната маска. 
 

Продължаване на стартираната навигация 

В следните случаи можете да продължите навигацията: 
 ▪ Ако сте прекъснали обработката на полето. 
 ▪ Ако сте напуснали приложението. 
 ▪ Ако сте заредили данните на дадено поле. 

 

1. Преминаване към маската за подготовка: 

 

2. Настройте всички показани параметри. 

3. Натиснете „Продъл.“ . 

 ⇨ Появява се работната маска. 
 

Стартиране на записа на записаните следи 

В следните случаи не трябва да четете тази глава: 
 ▪ Имате сензор за работното положение 

Ако не сте монтирали сензор за работното положение, софтуерът не знае, кога Вашият уред 
(напр. пръскачка) трябва да работи и кога не. Затова Вие трябва да съобщите на софтуера, 
кога Вие поемате работата. Вие правите това, като записвате записаните следи. 

С помощта на записа на записаните следи Вие можете да видите на екрана, по кои зони на 
полето вече сте преминали. 

 

  Вие сте стартирали навигация. 

8 

8.1 

Начин на действие 

8.2 

Начин на действие 

8.3 

Начин на действие 
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1. - Запис на записаните следи. 

 ⇨ Символът за функция става червен:  

 ⇨ Зад символа за трактор се изтегля зелена следа. Тя маркира записаните следи. 
 

Калибриране на DGPS 

DGPS означава „Глобална система за позициониране с диференциален сигнал“.  

Това е система, която служи за определяне на позицията на Вашето превозно средство. 
 

В продължение на деня земята се върти и сателитите променят своята позиция на небето. По 
този начин изчислената позиция на една точка се измества. Поради изместването след 
определено време тя вече не е актуална. 

Този феномен се нарича преплъзване и може да бъде намален. 

За Вас последствията са, че всички граници на полета и водещи следи, които създавате в 
един ден, след няколко часа вече са малко изместени.  

 

Има два начина за компенсиране на преплъзването: 
 ▪ С помощта на отправна точка 1 - Посредством настройка на отправна точка 1 и 

калибровка на GPS сигнала преди всяко започване на работа. Безплатна възможност за 
използване на GPS антена A100 и с точност от до +/- 30cm. 

 ▪ Посредством използване на коригиращ сигнал. Платена услуга на GPS провайдърите. 
Само във връзка с много точна GPS антена. GPS сигналът се калиброва отново на 
редовни интервали и автоматично. По този начин е възможна точност от по-малко от пет 
сантиметра. 

 

GPS без коригиращ сигнал 

Ако използвате GPS без коригиращ сигнал, тогава трябва да калибровате GPS сигнала преди 
всяко започване на работа. 

Колкото по-точно направите това, толкова по-точно ще работи Вашата система. Обратно, 
колкото по-неточна е GPS калибровката, толкова по-неточно системата може да установи 
позицията на превозното средство. 

За какво Ви е нужна отправната точка? 

С помощта на отправната точка Вие можете да сравните действителните GPS координати със 
запаметените GPS координати и да компенсирате евентуалните преплъзвания (измествания). 

За калибровка на GPS сигнала е необходима постоянна точка на земята. Така наречената 
отправна точка 1. При калибровката на GPS сигнала запаметените координати на отправната 
точка се сравняват и съгласуват с актуалните координати. 

8.4 

Описание на проблема 

Решаване на проблема 

8.4.1 
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Отляво - Поле с калиброван GPS сигнал; Отдясно - Поле без калиброван GPS сигнал 

Ако не настроите отправна точка и не калибровате GPS сигнала всеки път преди работа, ще се 
случи следното: 
 ▪ Запаметените GPS координати на границата на полето, на водещите следи и т.н. нататък 

ще се отличават от реалните. 
 ▪ По този начин Вие не можете да обработвате части от полето, тъй като съгласно GPS Вие 

се намирате извън границата на полето. 

Поради това, за да постигнете максимална прецизност: 
 ▪ При всяко поле, при първата обработка, трябва да настроите отправна точка. 
 ▪ Преди всяка обработка калибровайте GPS сигнала. 

Настройка на отправна точка 1 

Отправна точка 1 – точка в близост до полето. Тя служи за сравняване на запаметената и на 
реалната позиция на полето. 

При настройка на отправната точка от решаващо значение са координатите на GPS антената. 
 

Настройте „отправна точка 1“ в следните случаи: 
 ▪ Ако обработвате дадено поле за първи път. 

 

При настройка на отправната точка Ви е необходима постоянна точка, чиято позиция не се 
променя във времето. Например дърво, граничен камък или покритие на шахта. 

Тази точка Ви е необходима, за да можете при бъдещата калибровка на GPS сигнала да 
разположите трактора точно на същото място. 

  

УКАЗАНИЕ 

 Загуба на данни при липсваща отправна точка 
Ако в бъдеще не можете да откриете отправната точка, записаните данни стават ненужни. 

◦ Винаги отбелязвайте точната позиция на отправната точка за всяко поле! 

Следващата фигура показва възможността за разполагане на трактора при настройване на 
отправната точка: 

Кога да настройвате? 

Настройка на посоката 
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Трактор при настройване на отправната точка 

  

 GPS антена на покрива на кабината на 
трактора 

 Позиция на отправната точка 

 
Разстояние между GPS антената и точката 
в края на улицата на оста Y 

 
Разстояние между GPS антената и точката 
в края на улицата на оста Х 

 Линия от постоянната точка над улицата   
  
 

  Вие обработвате дадено поле за първи път. 

1. Открийте отправна точка при навлизане в полето. Например дърво, граничен камък или 
покритие на шахта. 

2. Начертайте линия от избраната постоянна точка над пътя. 

3. Разположете трактора с предните колела на линията. 

4. Отбележете разстоянието между точката и трактора. 
Това разстояние трябва да е същото при бъдещи GPS калибровки. 

5. Стартирайте нова навигация. 

6. Натиснете  

7. Натиснете  

8. Натиснете  

 ⇨ Програмата установява в продължение на 15 секунди позицията в момента и я 
запаметява като „отправна точка 1“. При това отправната точка се настройва точно 
там, където се намира GPS антената. 

 ⇨ По този начин се отменят евентуално наличните вече отправни точки и калибровки на 
сигнала. 

 ⇨ В работната маска под символа на машината се появява символът на отправната 

точка:  

 ⇨ Вие сте настроили „отправна точка 1“. 

Начин на действие 
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Калибриране на GPS сигнал 

При калибровката на GPS сигнала GPS антената трябва да се намира точно на местото, както 
при настройване на отправната точка. 

 
Позиция на GPS антената по отношение на отправната точка при калиброване на GPS сигнала 

  

 Позиция на отправната точка 

 GPS антена на покрива на кабината на трактора 
  
 

Вие трябва да калибровате GPS сигнала в следните случаи: 
 ▪ преди всяко начало на работа 

 ▪ ако до символа за функция  мига 

 един червен триъгълник 
 ▪ ако установите, че пътувате по ивица за преминаване, но на екрана се появява 

отклонение. 
 

1. При навлизането в полето преминете към „отправна точка 1“. 

2. Разположете трактора с предните колела на линията.  
Тракторът трябва да стои в същия ъгъл, както при настройване на отправната точка. 
Разстоянието от постоянната точка в края на улицата трябва да бъде същото, както при 
настройване на отправната точка. 

3. Натиснете . 

4. Натиснете . 

5. Натиснете . 

 ⇨ Програмата установява позицията в момента в продължение на 15 секунди. При 
повторна калибровка на отправната точка старата калибровка се презаписва. 

Кога да калиброваме? 

Начин на действие 
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 ⇨ Появява се следната маска: 

 

6.  - назад 

 ⇨ Символът за функцията  сега е червен. 

Сега в маската GPS калибровка се появяват следните параметри: 
 ▪ Преплъзване 

Показва преплъзването на отправната точка след настройване на отправната точка. 
Всички данни за полето се изместват с тази стойност. Преплъзването се установява 
отново при калиброване на GPS сигнала. 

 ▪ Продължителност 
Преди колко часа е бил калиброван последно GPS сигналът. След точката се показват 
стотните части от часа. Например: 0.25 h = четвърт час = 15 минути 

 

DGPS с коригиращ сигнал 

Ако използвате коригиращ сигнал RTK, не трябва нито да настройвате отново отправната 
точка нито да калибровате GPS сигнала. Позицията на трактора се коригира постоянно от 
станцията RTK с помощта на коригиращ сигнал. 

 

Проверка на качеството на DGPS сигнала 

В зависимост от географското положение качеството на GPS сигнала може да се колебае 
силно. 

Качеството на GPS сигнала можете да видите на следните места: 
 ▪ в стартовата маска 
 ▪ в работната маска 

 

На индикацията на DGPS връзката ще намерите следната информация: 
 ▪ Хистограма 

Показва качеството на връзката. Колкото повече сини ленти има, толкова по-добра е 
връзката. 

 ▪ Брой свързани сателити 
 ▪ Статус на коригиращия сигнал 

8.4.2 

8.4.3 
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Този статус винаги трябва да показва минимум „DGPS“, за да се постигне достатъчна 
точност. При системи с RTK там се показва или „RTK Fix“ или „RKT Float“. 

 

Регистрация на границата на полето 

При всяко нова поле Вие трябва да регистрирате границата на полето. 

Вие можете да регистрирате границата на полето, докато обработвате крайната част. 

В зависимост от това, дали работите с или без коригиращ сигнал RTK, има налични следните 
възможности: 
 ▪ Възможност 1: 

Приложима в двата случая. 

 – Обиколете полето. 

 – Изчислете границата на полето по продължение на следите, които са възникнали при 
обиколката. 

 – Обработете вътрешността на полето. 
 ▪ Възможност 2: 

Препоръчителна стойност само с коригиращ сигнал RTK. 

 – Обработете вътрешността на полето. 

 – Обиколете полето. 

 – Изчислете границата на полето по продължение на следите, които са възникнали при 
обиколката. 

Този метод функционира и без коригиращ сигнал RTK, във всеки случай трябва да 
калибровате GPS сигнала преди обработката и преди изчисляване на границата на 
полето. Това се дължи на преплъзването на GPS позицията между началото на работа и 
изчислението на границата на полето. 

 

Така регистрирате границата на полето, ако първо искате да обиколите полето: 

  Вие сте настроили и калибровали „отправна точка 1“. 

1. Стартирайте нова навигация. 

2. Включете прикачения респ. сменяемия уред. 

3.  - Натиснете, ако този символ за функцията се появи в работната маска. 
Функционалният бутон е затова, да се съобщи на софтуера да започне да работи. Ако сте 
монтирали сензор за работното положение, този символ за функция не се появява. 

4. Стартирайте обиколка на полето. 

 ⇨ След първите сантиметри виждате, че на екрана зад лентата за уредите се изтегля 
една зелена следа. Следата маркира обработената площ. 

 ⇨ Ако не се появи зелена следа, това може да има следните причини: 
a) Не сте включили сменяемия уред (а Вие имате сензор за работното положение) 

б) Не сте натиснали функционалния бутон . 

5. Обиколете цялото поле. 

8.5 

Начин на действие 1 



  

8 
Старт Навигация 

Създаване на водеща следа A-B 

  

  

42 Авторско право © Müller-Elektronik GmbH & Co.KG 
  

6. Приключете обиколката на полето на изходната точка. Обиколката трябва да бъде 
затворена. 

7.  - Натиснете, щом стигнете отново на изходната точка. 

 ⇨ На екрана за навигация около цялото поле се изтегля червена линия. Това е границата на 
полето. 

 

Така регистрирате границата на полето, ако първо обработвате полето: 

  Вие сте настроили и калибровали „отправна точка 1“. 

1. Стартирайте нова навигация. 

2. Включете прикачения респ. сменяемия уред. 

3. - Натиснете, ако този символ за функцията се появи в работната маска. 
Ако е включен сензорът за работното положение, Вие не трябва да натискате този 
функционален бутон. Той служи за това, да съобщи на софтуера да започне да работи. 

4. Стартирайте обработката на полето. 

 ⇨ След първите сантиметри виждате, че на екрана зад лентата за уредите се изтегля 
една зелена следа. Следата маркира обработената площ. 

 ⇨ Ако не се появи зелена следа, това може да има следните причини: 
a) Не сте включили сменяемия уред (а Вие имате сензор за работното положение) 

б) Не сте натиснали функционалния бутон . 

5. Обработете полето. 

6. В края на обработката се придвижете до отправна точка 1 и калибрирайте GPS сигнала. 

7. Обиколете полето. 

8.  - Натиснете, щом стигнете отново на изходната точка. 

 ⇨ На екрана за навигация около цялото поле се изтегля червена линия. Това е границата на 
полето. 

 

Създаване на водеща следа A-B 

Водещата следа A-B е първата водеща следа, която създавате. Всички следващи водещи 
следи се изчисляват и чертаят от водещата следа A-B. 

Вие трябва да създадете водеща следа A-B във всеки навигационен режим. 
 

Вие можете да създадете водеща следа A-B в произволен момент, след като сте настроили 
отправната точка. Например по време на първата обиколка на полето. 

 

Водеща следа A-B в режим Паралелно или в режим на контур 
 

1. С трактора преминете на началната точка на желаната водеща следа A-B. 

Начин на действие 2 

8.6 

Кога да я създадете? 

8.6.1 

Начин на действие 
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2. Дефинирайте  или  - точка-A. 

 ⇨ Настройва се точка-A. 

 ⇨ На символа за функцията флаг A се оцветява в зелено. 

3. Придвижете се до края на полето. 

4. Дефинирайте  или  - точка-В. 

 ⇨ Настройва се точка-В. 

 ⇨ На символа за функцията флаг A се оцветява в зелено: 

 или  

 ⇨ Точките A и B се свързват с линия. Тази линия се нарича „водеща следа A-B“ и се 
маркира на екрана с два малки символа A и B. 
В режим Паралелен водещата следа A-B е права. 
В режимите на контур водещата следа A-B е извита. 

 ⇨ Водещите следи се проектират, показват и номерират в двете посоки с помощта на 
актуалната водеща широчина и на избрания навигационен режим. 

 

Създаване на A-B водеща следа в навигационен режим A + 
 

1. С трактора преминете на началната точка на желаната водеща следа A-B. 

2. Натиснете . 

 ⇨ Появява се маската за въвеждане на данни. 

3. В маската за въвеждане на данни виждате актуалната посока на трактора (в градуси). 

4. Желаната посока на водещата следа се въвежда в градуси. 

 ⇨ Водещата следа A-B се създава в зададената посока. 
 

Регистриране на препятствия 

Ако на полето има препятствия, Вие можете да регистрирате тяхната позиция. По този начин 
Вие винаги бивате предупреждавани, преди да се стигне до сблъсък. 

Така можете да регистрирате препятствията по време на обработката на полето. 

Вие получавате предупреждение в следните случаи: 
 ▪ Ако се приближите на повече от 20 секунди (при скоростта в момента) до препятствието. 
 ▪ Ако сте на разстояние две ширини инвент от регистрираното препятствие или от граница 

на полето 

Предупреждението е съставено от два елемента: 
 ▪ Графично предупреждение в горния, ляв ъгъл на работната маска 

 – „Граница поле“ 

 – „препятствие“ 
 ▪ Звуков сигнал 

 

  Вие сте стартирали навигация. 

8.6.2 

Начин на действие 

8.7 

Начин на действие 
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1. Натиснете . 

 ⇨ Появява се следната маска: 

 
Екранът показва схематично изображение на машината с водач, препятствието и 
разстоянието на препятствието от GPS приемника. 

2. Със стрелките определете разстоянието на препятствието от местоположението на 
трактора. 
Тъй като TRACK-Guide познава позицията на трактора, той може да изчисли позицията на 
препятствието на полето. 

3.  - Запаметете позицията на препятствието на полето. 

 ⇨ Сега препятствието се появява в работната маска. 
 

Обслужване по време на работа 
 

Промяна на изображението на работната маска 

Вие имате няколко възможности да промените изображението на работната маска. 
 
 

  

Обслужващ елемент Функция 

 
Увеличаване и намаляване. 

 

Показване на цялото поле 

 

Активиране на 3D изглед 

 

Активиране на 2D изглед 

  
 

Изместване на водещите следи 

Използвайте тази функция, ако се намирате в желаната следа за преминаване, но на 
терминала позицията на трактора се показва до следата. 

8.8 

8.8.1 

Обслужващи елементи 

8.8.2 
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Вие можете да изместите водещите следи в режим Паралелно и в режим на контур. 
 

  Вие сте стартирали навигация 

1. Натиснете . 

2.  - задръжте натиснат в продължение на 3 секунди, за да изместите водещите 
следи до позицията в момента. 

 ⇨ Водещата следа се измества. 
 

Изтриване на водещи следи 

По всяко време можете да изтриете водещите следи или да създадете нови. 
 

1.  или  - Задръжте натиснат в продължение на три секунди. 

 ⇨ Водещите следи се изтриват. 
 

Поведение при излизане от строя на сателит 

Може да се случи по време на работа да бъде прекъсната връзката с DGPS сателита. Това 
може да има различни причини, например: 
 ▪ Сателитът е бил изключен от експлоатация 
 ▪ Сателитът е дефектен 
 ▪ Географско положение 
 ▪ и други 

В зависимост от това, какви настройки сте направили в параметър „DGPS сателит“, софтуерът 
може да реагира различно при излизане на връзката от строя: 
 ▪ В настройките Вие сте избрали „Авто“ или два сателита. 

Терминалът се свързва със заместващ сателит. При това не е изключено да се стигне до 
изместване на Вашата позиция. Ще го разпознаете по това, че позицията на превозното 
средство на екрана внезапно се измества. 

 ▪ Вие сте избрали само един сателит в настройките 
Терминалът не може да се свърже с друг сателит, тъй като Вие сте избрал само един. 

 

Постъпете така, ако Вашата GPS позиция се измества: 

1. Прекъснете работата 

2. Придвижете се до отправна точка 1 

3. Калибрирайте отправна точка 1 

4. Върнете се обратно на мястото, където сте прекъснали работа. 

5. Продължете работа 
 

Постъпете така, ако напълно сте изгубили DGPS връзката: 

1. Прекъснете работата 

2. Изберете нов сателит в параметър „DGPS сателит“. 

Начин на действие 

8.8.3 

Начин на действие 

8.8.4 

Начин на действие 1 

Начин на действие 2 
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3. Придвижете се до отправна точка 1 

4. Калибрирайте отправна точка 1 

5. Върнете се обратно на мястото, където сте прекъснали работа. 

6. Продължете работа 



  

Запаметяване на данните за полето 

Запаметяване и зареждане на данни за полето 9 
  

  

Авторско право © Müller-Elektronik GmbH & Co.KG 47 
  

 

Запаметяване на данните за полето 
Можете да запаметите данни за всяко поле, което обработвате. 

В данните за полето се съдържа следната информация: 
 ▪ Граници на полето 
 ▪ Отправна точка 1 
 ▪ Водещи следи 
 ▪ Записани следи 
 ▪ Регистрирани препятствия 

Всички данни за полето се запаметяват заедно на флашка USB. 
 

Запаметяване и зареждане на данни за полето 

Ако искате да запаметите на флашка USB записаните по време на работа данни за полето, 
можете да използвате данни за полето с МЕ приложения. 

Например с: 
 ▪ TRACK-Guide Desktop 

Вие можете да свалите приложението безплатно. 
 

Запаметяване на данните за полето 
 

1. Преминаване към маска „Памет“. 

 

2. Натиснете . 

 ⇨ Появява се маската за въвеждане на данни. 

3. Въведете името, под което трябва да бъдат запаметени данните за полето. 

 ⇨ Данните се запаметяват на флашката USB в директория „ngstore“. 
 

Зареждане на данни за полето 

Зареждайте данните за полето винаги, преди да обработите вече обработвано поле. 
 

1. Преминаване към маска „Памет“. 

 

2. Натиснете . 

 ⇨ Появява се маска „Зареждане запис“. 

3.  - Кликнете на желаното поле. 

 ⇨ В маска „Памет“ се появява обзор на полето. 

9 

9.1 

9.1.1 

Начин на действие 

9.1.2 
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Отхвърляне на данните за полето 

При отхвърляне на данните за полето се изтрива всяка информация от временната памет на 
терминала. 

След обработка на данните за дадено поле трябва да отхвърлите данните, за да можете да 
обработвате ново поле. Ако не направите това, софтуерът ще изходи от това, че отново 
желаете да обработвате първото поле. 

  

УКАЗАНИЕ 

 Загуба на данни 
Данните за полето, които отхвърляте, повече не могат да бъдат възстановени. 

◦ Запаметете всички важни данни за полето, преди да ги отхвърлите. 
 
 

1. Преминаване към маска „Памет“: 

 

2. Натиснете . 

 ⇨ Данните за зареденото в момента поле се отхвърлят. 
 

Експортиране и импортиране на данните за полето за GIS 

Ако документирате Вашата работа във формат GIS, тогава можете да отворите и обработвате 
данните за полето в програма GIS. 

 

Експортиране на данни за полето за GIS 
 

1. Преминаване към маска „Памет“. 

 

2. Натиснете . 

 ⇨ Появява се маската за въвеждане на данни. 

3. Въведете името, под което трябва да бъдат експортирани данните за полето. 

 ⇨ Данните се запаметяват на флашката USB в директория „NavGuideExport“. 
 

Импортиране на данни за полето от GIS 
 

 ▪ Площи заден план 
 ▪ Линии на препятствия 
 ▪ Точки на препятствия 

 

  На флашката USB сте създали директория „NavGuideGisImport“. 

9.1.3 

Начин на действие 

9.2 

9.2.1 

Начин на действие 

9.2.2 

Видове данни за полето 
GIS 
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  Всички данни, които желаете да импортирате, се намират на флашката USB в директория 
„NavGuideGisImport“. Директорията не бива да съдържа поддиректории. 

1. Преминаване към маска „Памет“. 

 

2. Натиснете . 

 ⇨ Появява се следната маска: 

 

3. Кликнете на желания вид данни за полето GIS. 

 ⇨ Появява се следната маска: 

 
В лявата колонка виждате обозначението на файла с данните за полето. В дясната 
колонка е видът на данните за полето GIS. Как да бъдат наречени файловете, зависи 
от Вас и от използваната система GIS. 

4. Маркиране на целите с желаните данни. 

5. Натиснете . 

 ⇨ Зареждат се данни заден план. 
 

Реорганизиране на данните 

Цел на реорганизирането на данните e ускоряването на работата на терминала. 

Запаметените на флашката USB данни се сортират така, че терминалът да има по-бърз 
достъп до данните. 

 

1. Преминаване към маска „Памет“. 

9.3 

Начин на действие 
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2. Натиснете . 

 ⇨ Появява се маска „Зареждане запис“. 

3. Натиснете . 

 ⇨ Появява се маската „Административни данни“. 

4.  - Кликнете на „Преорганизация на данни“. 

5. Появява се следното съобщение: „готово!“. 

6.  - Потвърдете. 
 

Разглеждане на документирани записани следи 

Вие можете да разгледате записаните следи и да проверите, дали не се изпуснали нещо. 
 
 

  

Символ за функция Значение 

+  

Изместване на избора наляво и надясно 

+  

Изместване на избора нагоре и надолу 

 
Промяна на размера 

  
 

1. Преминаване към маска „Памет“ 

2. Заредете желаното поле. 

3.  - Промяна на размера 

4. Задръжте натиснат функционалния бутон  или . 

5.  - Завъртете копчето. 

 ⇨ Изборът се измества. 
 

Изтриване на полета от флашката USB 

Вие можете да изтриете цели полета с принадлежащите им данни от флашката USB. 
 

1. Преминаване към маска „Памет“. 

2. Натиснете . 

 ⇨ Появява се маска „Зареждане запис“. 

9.4 

Обслужващи елементи 

Начин на действие 

9.5 
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3.  - Маркирайте желаното поле. 

4.  - Изтрийте желаното поле. 

 ⇨ Появява се следното съобщение: „Изтриване на записа?:“ 

5. „Да“ - Потвърдете. 

 ⇨ Името на файла с данните за полето изчезва от таблицата. 
 

Изтриване на записани следи 

Вие можете да изтриете записаните следи на всички запаметени полета. Другите данни за 
полета не се изтриват. 

Тази стъпка можете да извършите например в края на сезона. 
 

1. Преминаване към маска „Памет“. 

2. Натиснете . 

 ⇨ Появява се маска „Зареждане запис“. 

3.  - Маркирайте желаното поле. 

4. Натиснете . 

5. Появява се маската „Административни данни“. 

6.  - Кликнете на „Изтрийте записана следа“. 

 ⇨ Появява се следното съобщение: „Всички записани дири ще бъдат изтрити. 
Продължение?" 

7. „Да“ - Потвърдете. 

9.6 
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Техническо обслужване и грижи 
  

УКАЗАНИЕ 
 

Този продукт не съдържа части, които подлежат на техническо обслужване или ремонти! 
Не завинтвайте корпуса! 

 

Грижи за терминала и почистване 
 ▪ Задействайте бутоните с възглавничката на пръстите. Избягвайте да използвате ноктите 

на пръстите. 
 ▪ Почиствайте продукта само с мека, навлажнена кърпа. 
 ▪ Използвайте само чиста вода или препарат за почистване на прозорци. 

 

Отстраняване на уреда като отпадък 
  

 

Моля след използване на продукта го отстранявайте като отпадък в 
съответствие с валидните директиви за отстраняване на електронен шрот като 
отпадък на ЕС. 

  
 

Технически данни на терминала 
  

Параметър Стойност 

Работно напрежение 10 - 24 V 

Работна температура 0 - +50 °C 

Температура на 
складиране 

-20 - +70 °C 

Тегло 1,3 kg  

Размери (Ш х В х Д) 220 x 210 x 95 mm  

Клас защита IP 64 по DIN 40050/15  

Електромагнитна 
поносимост 

По ISO 14982 / PREN 55025 Степен на потискане на смущения 4  

Защита електростатичен 
разряд 

По ISO 10605 Ниво 3  

Консумирана енергия Макс 5 W 

Екран 1/4 VGA TFT цветен дисплей; диагонали на екрана: 14,5 cm ; 
резолюция: 320x240 Pixel  

Процесор 32 Bit ARM920T до 203 MHz 

10 
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Параметър Стойност 

Работна памет 32 MB SDRAM 

Boot-Flash 32 MB 

Вътрешен часовник Буфериран кондензатор, запазва времето за 2 седмици без 
външно електрозахранване.  

Клавиатура 14 бутона и копче  

Изходи 2 х 9-полюсни букси D-Sub 

1 x USB  

1 x RS232  
  
 

Разположение на щифтовете изводи A и B 
 
 

  

  

Номериране на щифтовете на 9 полюсната 
букса 

Номериране на щифтовете на 9 полюсния 
щекер 

  

Разположение на щифтовете извод A 
  

Щифт №: Сигнал: Щифт №: Сигнал 

1 (не използвайте) 6 - Vin (GND)  

2 (не използвайте) 7 (не използвайте) 

3 (не използвайте) 8 CAN_EN_out 

4 (не използвайте) 9 + Vin 

5 CAN_EN_in / сензор за работно 
положение 

  

  

Разположение на щифтовете извод В 

Извод В не е необходим при TRACK-Guide. 
 

Разположение на щифтовете извод C 

Извод C е интерфейс RS232 

10.4 

Номериране на 
щифтовете 

10.5 
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ВНИМАНИЕ 

 

Увреждане на уреда поради късо съединение 
Щифт 4 на извод С се намира под напрежение. Напрежението зависи от работното 
напрежение на терминала и служи за захранване на DGPS приемника A100 на Müller-
Elektronik. 
Други GPS приемници могат да бъдат повредени при свързването. 
Преди да свържете друг GPS приемник: 

◦ Проверете към какво напрежение е свързан терминалът (12V или 24V). 

◦ Проверете разположението на щифтовете на GPS приемника. 

◦ Проверете допустимото напрежение на GPS приемника. 

◦ Сравнете напрежението на терминала с допустимото напрежение на GPS приемника. 

◦ Сравнете разположенията на щифтовете. 

◦ Свържете GPS приемника към терминала само, ако зоните на напрежение и 
разположенията на щифтовете на двата уреда не се различават един от друг. 

 

  

Щифт №: Сигнал 

1 DCD 

2 /RxD 

3 /TxD 

4 Работно напрежение минус 0,7 Volt 

5 GND 

6 DSR 

7 RTS 

8 CTS 

9 RI 
  

Когато терминалът е включен, той отвежда ток към уредите, които са свързани с щекер RS232. 
Напрежението на щекер RS232 зависи от работното напрежение на терминала. 

Ако терминалът е свързан към батерия с 12 Volt, той отвежда ок. 11,3 Volt към свързания уред. 

Ако терминалът е свързан към батерия с 24 Volt, той отвежда ок. 23,3 Volt към свързания уред. 

За използването на GPS приемник са необходими само сигналите RxD и TxD и GND. 
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Начин на действие при съобщения за грешки 
  

Текст на съобщението за грешка Възможна причина Така ще отстраните проблема 

Внимание! Паметта не може да бъде 
разпозната. Ако след рестарт проблема 
продължава свържете се с сервиз. 

Базата данни не можа да бъде 
съставена на флашката USB. 

Рестартирайте терминала. 

Текущия профил е несменяем! Направен е опит да бъде изтрит 
актуално избраният профил на 
машината. 

Изберете друг профил на машината и 
след това изтрийте желания профил на 
машината. 

Флашката USB е била извадена по 
време на реорганизацията. 

Отново поставете флашката USB и 
опитайте отново реорганизация 

Флашката USB е пълна. Изтрийте излишните данни от 
флашката USB и опитайте отново. 

Грешка при преподреждането на 
паметта. 

Флашката USB е дефектна. Изискайте нова флашка USB от 
производителя. 

Не e намерeн DGPS конфигурационен 
файл! 

Не можа да бъде открит вътрешният 
файл с настройки DGPS. 

Свържете се със сервиза, за да може 
софтуерът да бъде инсталиран отново. 

Тест период изтекъл. Моля свържете се 
с производителя. 

Тест период изтекъл. Изискайте лиценз. 

Активирайте софтуера. 

Няма включено USB!  Поставете флашка USB. 

Флашката USB е била извадена преди 
или по време на експорта. 

Отново поставете флашката USB и 
опитайте отново експорта. 

На флашката USB не може да се 
записва. 

Отстранете защитата от запис на 
флашката USB. 

Експортирането неуспешно! 

Флашката USB е пълна. Изтрийте излишните данни от 
флашката USB и опитайте отново. 

Грешка!  Свържете се с отдела за обслужване. 

GPS системата не работи. Серийната връзка с GPS антената е 
била прекъсната. 

Вече не може да бъде установена 
позиция. 

Проверете кабелните връзки към GPS 
антената и ги свържете отново. 

GPS сигнала твърде слаб! Качеството на GPS сигнала е твърде 
лошо, най-често поради засенчвания. 

Проверете монтажа на GPS приемника 
и актуалната позиция. Приемникът 
трябва да има свободна видимост към 
небето. 

Няма наличен DGPS! Няма наличен DGPS поради Проверете монтажа на GPS приемника 

11 
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Текст на съобщението за грешка Възможна причина Така ще отстраните проблема 

засенчване на сигнала. и актуалната позиция. Приемникът 
трябва да има свободна видимост към 
небето. 

Няма наличен DGPS поради излизане 
от строя на службата за данни за 
корекция, напр. EGNOS. 

Проверете принципната наличност на 
услугата. При EGNOS проверете 
правилния сателит за корекция и го 
настройте. 

Не е намрен подходящ формат за тази 
програмна карта. Създайте нов 
формат. 

С помощта на съдържанието на 
програмната карта не можа да бъде 
открит подходящ формат. Няма 
създаден съответен формат. 

Заедно с това се доставят важни 
формати. Други формати могат да 
бъдат заучени от самия потребител. 

Няма наличен профил! Няма наличен профил на машината. Създайте нов профил на машината. 

Конфигурацията DGPS не може да се 
въведе от GPS приемника! 

Серийната връзка с GPS антената е 
била прекъсната. 

Проверете кабелните връзки към GPS 
антената и ги свържете отново. 

Не може да въведе конфигурацията e-
Dif от GPS приемника! 

Серийната връзка с GPS антената е 
била прекъсната. 

Проверете кабелните връзки към GPS 
антената и ги свържете отново. 

Настройките не можаха да бъдат 
избрани от модул Tilt! 

Серийната връзка към сензора за 
наклона GPS модули TILT беше 
прекъсната. 

Проверете кабелните връзки и ги 
свържете отново. 

Флашката USB е била извадена преди 
или по време на процеса на 
запаметяване. 

Отново поставете флашката USB и 
опитайте отново запаметяването. 

На флашката USB не може да се 
записва. 

Отстранете защитата от запис на 
флашката USB. 

Незаписано! 

Флашката USB е пълна. Изтрийте излишните данни от 
флашката USB и опитайте отново. 

Невалиден статус!  Свържете се с отдела за обслужване. 
  


