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3. Apăsaţi pe suprafeţele de comandă, pentru a configura aplicaţia. 
 

Configurarea setărilor "General" 
În acest meniu puteţi seta afişarea pe ecran şi puteţi activa câteva funcţii. 

TRACK-Leader AUTO 

Prin acest parametru puteţi activa şi dezactiva asistenţa tuturor variantelor sistemului de direcţie 
TRACK-Leader AUTO. 

TRACK-Leader TOP 

Prin acest parametru puteţi activa asistenţa direcţiei automate Reichhardt TRACK-Leader TOP. 

Valori posibile: 
 ▪ „Da“ 

Direcţie automată activată. 
 ▪ „Nu“ 

Direcţie automată dezactivată. 

Netezire direcţie de deplasare 

Dacă receptorul GPS montat pe plafonul cabinei tractorului a balansat puternic, traseele afişate pe 
ecran pot fi foarte crestate. 

Prin opţiunea "Netezire direcţie de deplasare" traseele afişate sunt netezite. 

Indicaţiile diferă în funcţie de receptorul GPS. 

Valori posibile: 
 ▪ „Da“ 

 – Receptor DGPS A100 sau A101 

Dacă folosiţi TRACK-Leader TOP şi receptorul este conectat la calculatorul de lucru pentru 
direcţie. 

 – Receptor DGPS/GLONASS AG-STAR sau SMART-6L 

Întotdeauna. 

 ▪ „Nu“ 

 – Receptor DGPS A100 sau A101 

Dacă nu folosiţi TRACK-Leader TOP şi receptorul este conectat la terminal. 

Recunoaşterea sensului de deplasare 

Acesta parametru activează sau dezactivează recunoaşterea automată a sensului de deplasare. 
Vezi: Recunoaşterea sensului de mers [➙ 26]. 

În următoarele cazuri parametrul este blocat și nu poate fi modificat: 
 ▪ Când este conectat un sistem de direcție TRACK-Leader AUTO sau TRACK-Leader TOP. 
 ▪ Când este recepționat un semnal pentru sensul de mers de la ISOBUS de la tractor. 

12.1 
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Marcare selectivă 

Cu acest parametru puteți stabili dacă la dezactivarea unei din secțiunile interne, suprafața 
neprelucrată trebuie marcată pe ecran cu culoare verde, ca fiind prelucrată. Această funcție se referă 
numai la cazurile în care secțiunile exterioare stropesc în timp ce cele interioare sunt dezactivate. 
Dacă secțiunile trebuie comutate din exterior spre interior, acest parametru nu este luat în 
considerare. Astfel comutarea secțiunilor în suprafețele sub formă de pană sunt prezentate cât mai 
apropiat de realitate. 

 
Stânga: suprafața din spatele secțiunilor dezactivate este marcată cu verde. 

Valori posibile: 
 ▪ „Da“ 

Dacă una din secțiunile interioare este dezactivată, suprafața din spatele ei nu este marcată cu 
verde. 

 ▪ „Nu“ 
Suprafața din spatele secțiunilor interioare este marcată cu verde indiferent dacă aceasta este 
stropită sau nu. 
Folosiți această funcție, de ex., la protecția plantelor în culturile de pe terasamente. Astfel, 
mașina de erbicidat nu este activată inutil la întoarcerea în promontoriu. 

Atenţionări acustice 

Acest parametru determină dacă în apropierea limitelor câmpului şi a obstacolelor sesizate trebuie să 
sune un semnal de avertizare. 

Valori posibile: 
 ▪ „Da“ 
 ▪ „Nu“ 

Atenţionare acustică înaintea limitelor câmpului (At. Acu.înaintea limit. Câmp.) 

Cu acest parametru puteţi dezactiva avertizarea acustică în apropierea limitelor câmpului, pentru a 
prelucra, de exemplu, promontoriul fără semnale de virare. Pentru lucrul în afara promontoriului, 
activaţi din nou acest parametru. 

Valori posibile: 
 ▪ "Da" - atenţionări acustice activate 
 ▪ "Nu" - atenţionări acustice dezactivate 

Afişare grilă 

Inserează o reţea de caroiaje în fereastra de navigaţie. 

Distanţa dintre liniile caroiajului corespunde lăţimii de lucru introduse. Liniile caroiajului sunt orientate 
pe axele nord-sud şi est-vest.  
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Aranjare hartă 

Acest parametru defineşte ce trebuie să se rotească la virare: Fundalul cu harta sau simbolul 
autovehiculului. 

Valori posibile: 
 ▪ "Autovehicul fix" 

Simbolul autovehiculul de pe ecran rămâne nemişcat. 
 ▪ "Câmp fix" 

Simbolul autovehiculul de pe ecran se mişcă. Harta de fundal rămâne nemişcată.  
 

Configurarea TRACK-Leader 

Sensibilitate 

Setarea sensibilităţii barei de lumină.  

La câţi centimetri de abatere trebuie să se aprindă un LED al barei de lumină? 
 ▪ Valoare standard: 30cm 

Această valoare înseamnă o sensibilitate de 15 cm către stânga şi 15 cm către dreapta. 

Vizionare 

Acest parametru decide la câţi metri în faţa vehiculului afişarea vizionării ecranului barei de lumină 
calculează poziţia viitoare a vehiculului. 
 ▪ Valoare standard: 8m 

Unghi de pivotare 

Cu acest parametru puteţi seta unghiul până la care sistemul activează o linie de ghidare. Dacă 
unghiul dintre autovehicul şi linia de ghidare este mai mic decât cel setat, linia de ghidare este 
activată. La un unghi mai mare, linia de ghidare este ignorată. 

12.2 
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Comportamentul terminalului la un unghi de pivotare setat de 30° 

  

 Unghiul dintre autovehicul şi linia de ghidare = 
30° 
Linia de ghidare este activată. 

 Unghiul dintre autovehicul şi linia de ghidare = 
60° 
Linia de ghidare nu este activată. 

 Unghiul dintre autovehicul şi linia de ghidare 
mai mic de 30° 
Linia de ghidare este activată. 

  

  

 ▪ Valoare standard: 30 grade. 
 ▪ Valoare pentru TRACK-Leader TOP: 85 grade 
 ▪ Valoare pentru TRACK-Leader AUTO: 65 grade 

 

Configurare SECTION-Control 
În această etapă de configurare, configuraţi comutarea grupurilor de capete pentru calculatorul dvs. 
de lucru ISOBUS. 

Aplicaţia recunoaşte fiecare calculator de lucru ISOBUS pe baza ISO-ID-ului său şi crează pentru 
fiecare un profil propriu. Pentru distribuitorul de îngrăşăminte puteţi configura un cu totul alt profil 
decât pentru semănătoare sau pentru stropitoare. 

 

1.   - Deschideţi aplicaţia TRACK-Leader. 

2. Apăsaţi pe „Setări”. 

12.3 

Mod de procedură 
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3. Apăsaţi pe „SECTION-Control”. 
 ⇨ Apare o listă cu profilurile tuturor calculatoarelor de lucru ISOBUS, care au fost conectate 

deja o dată la terminal. De fiecare dată când conectaţi un nou calculator de lucru ISOBUS la 
terminal, este creat un profil nou. 

 ⇨ Pe această listă apar și calculatoarele de lucru virtuale din aplicația virtuală ECU. 

4. Apăsaţi pe numele calculatorului de lucru ISOBUS pentru care doriţi să configuraţi SECTION-
Control. Calculatorul de lucru conectat este marcat cu un punct verde. 

5.  - Deschideți lista de parametri. 
 ⇨ Apare lista cu parametrii setaţi. 

6. Modificaţi parametrii. În paginile următoare găsiţi explicaţia acestora. 

7.  - Opțional puteți șterge și profilele calculatorului de lucru. 

Parametrii pentru SECTION-Control 

Grad de suprapunere 
Gradul de suprapunere la lucrarea unei suprafeţe în formă de pană. 

„Grad de suprapunere“ setat este influenţat la secţiuni de către parametrul „Toleranţă de 
suprapunere“. 

  

   

Grad de suprapunere 0% Grad de suprapunere 50% Grad de suprapunere 100% 
  

Valori posibile: 
 ▪ 0% - Fiecare secţiune este cuplată la părăsirea unei suprafeţe lucrate, numai după ce ea 

părăseşte complet suprafaţa. La parcurgerea unei suprafeţe lucrate, secţiunea este decuplată 
numai după ce ea este cu 1% peste suprafaţa lucrată. 

 ▪ 50% - Fiecare secţiune este cuplată la părăsirea unei suprafeţe lucrate, numai după ce ea 
părăseşte suprafaţa cu 50%. La parcurgerea unei suprafeţe lucrate, secţiunea este decuplată 
numai după ce ea este cu 50% peste suprafaţa lucrată. La un „Grad de suprapunere“ de 50%, 
„Toleranţa de suprapunere“ nu are niciun efect. 

 ▪ 100% - Fiecare secţiune este cuplată imediat la părăsirea unei suprafeţe lucrate, dacă ea 
părăseşte suprafaţa cu 1%. La parcurgerea unei suprafeţe lucrate, secţiunea este decuplată 
numai după ce ea este cu 100% peste suprafaţa lucrată. 

Toleranţă de suprapunere 

Folosiţi aceşti parametri pentru a defini o suprapunere permisă. Secţiunile exterioare sunt decuplate 
numai după ce suprapunerea este mai mare decât valoarea acestui parametru. 
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„Toleranţa de suprapunere“ priveşte numai secţiunile exterioare din stânga şi din dreapta. Toate 
celelalte secţiuni nu sunt afectate de acest parametru. 

Imaginile următoare arată cum acţionează parametrul „Toleranţă de suprapunere“ la un „grad de 
suprapunere“ de 0%. Toleranţa de suprapunere setată o puteţi vedea sub imagini. 

 
Toleranţa de suprapunere la un grad de suprapunere 0% - În ambele cazuri s-a lucrat suprapus cu 25 cm. 

  

 Toleranţă de suprapunere 0 cm 
Aici secţiunea este decuplată imediat. 

 Toleranţă de suprapunere 30cm 
Aici secţiunea nu este decuplată, deoarece 
suprapunerea actuală este mai mică de 30 
cm. 

  

Dacă aţi setat parametrul "Grad de suprapunere" la 100%, atunci parametrul "Toleranţă de 
suprapunere" joacă un rol important la părăsirea unei suprafeţe deja lucrate. De exemplu, la 
întoarcerea într-un promontoriu deja lucrat. 

 
Toleranţa de suprapunere la un grad de suprapunere 100% - În ambele cazuri suprafaţa lucrată a fost părăsită 
cu 25 cm. 

  

 Toleranţă de suprapunere 0 
Dacă numai 1% din secţiune părăseşte deja 
suprafaţa lucrată, întreaga secţiune este 
cuplată. 

 Toleranţă de suprapunere 30cm 
Toleranţa de suprapunere permite evitarea 
suprapunerilor care nu sunt necesare. 
Secţiunea din dreapta este cuplată numai 
dacă suprafaţa lucrată este părăsită cu mai 
mult de 30 cm. 

  

Valori posibile: 

Recomandare: Când lucraţi cu DGPS, toleranţă de suprapunere nu trebuie să fie mai mică de 30 
cm. La aparatele de lucru cu secţiuni mai mari, cum ar fi, de ex., distribuitoarele de îngrăşăminte, 
setaţi valorile la mărimea corespunzătoare: 
 ▪ Toleranţă 0 cm 

Secţiunea exterioară este dezactivată dacă se găseşte doar cu o parte minimă deasupra unei 
suprafeţe care trebuie prelucrată. Dacă aceasta părăseşte suprafaţa doar cu o parte minimă, ea 
este activată din nou. 
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 ▪ Altă valoare 
Secţiunea exterioară este cuplată sau decuplată dacă suprapunerea este mai mare decât 
valoarea. 

 ▪ Valoare maximă 
Jumătate din lăţimea secţiunilor din extremitate. 

Toler. suprap. limit. câmp (Toleranţa de suprapunere la limita câmpului) 

Folosiţi acest parametru pentru a evita ca secţiunile să fie comutate la cea mai mică suprapunere la 
limita câmpului. 

Parametrul funcţionează la fel ca "Toleranţă de suprapunere", însă are efect numai la depăşirea 
limitei câmpului. 

Înainte de a modifica distanţa, asiguraţi-vă că acest lucru este sigur pentru mediu şi pentru 
împrejurimi în situaţia de moment. 

Duze suprapuse (EDS) 
Acest parametru se poate folosi numai la stropitoarele de câmp cu funcţie de comutare separată a 
duzelor. Pe alte sisteme el nici măcar nu este afişat. 

Folosiţi parametrul pentru a seta numărul de duze care trebuie să lucreze suprapus. 

Inerţie 

Inerţia este durata care trece între trimiterea unei comenzi prin terminal şi executarea comenzii de 
către maşină. 

Această durată poate varia pentru fiecare maşină. 

Pentru configurare există doi parametri: 
 ▪ „Inerţie la Pornit“ (la pornire) 
 ▪ „Inerţie la Oprit“ (la oprire) 

Dacă aveţi un calculator de lucru ISOBUS, care transferă timpii de inerţie la SECTION-Control, nu 
trebuie să modificaţi aceşti parametri. În acest caz, ca valoare apare textul "ISO". 

 

Dacă la stropirea unui câmp, o secţiune merge peste o suprafaţă deja tratată, ea trebuie decuplată 
imediat. Pentru aceasta, software-ul trimite un semnal pentru decuplarea ventilului secţiunii. Astfel, 
ventilul este închis iar în furtun se formează presiune. Atât timp, până când din duze nu mai iese 
nimic. Aceasta durează cca. 400 milisecunde.  

Rezultatul este că secţiunea stropeşte suprapus timp de 400 milisecunde. 

Pentru a evita aceasta, parametrul "Inerţie la Oprit" trebuie setat pe 400 ms. Acum semnalul este 
trimis cu 400 milisecunde mai devreme la ventilul secţiunii. Prin aceasta stropirea poate fi întreruptă 
exact în momentul corect. 

Imaginea următoare clarifică cum funcţionează inerţia. În imagine este arătat comportamentul real, 
nu afişarea de pe ecran. 

Exemplu 
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Inerţia la Oprit a fost setată pe 0. Dacă timpul de întârziere setat este prea mic, atunci se stropeşte suprapus. 

  

 În acest loc, ventilului secţiunii a primit un 
semnal de decuplare 

 În acest loc, stropitoarea de câmp încetează 
să mai stropească. 

  

Valori posibile: 
 ▪ „Inerţie la Pornit“ 

Aici introduceţi întârzierea la cuplarea unei secţiuni. Dacă secţiunea reacţionează prea târziu la 
semnalul de cuplare, măriţi valoarea. 
de ex. 

 – armătură ventil electromagnetic 400 ms 

 – armătură electromotor 1200 ms 

 ▪ „Inerţie la Oprit“ 
Aici introduceţi întârzierea la decuplarea unei secţiuni. Dacă secţiunea reacţionează prea târziu 
la semnalul de decuplare, măriţi valoarea. 
de ex. 

 – armătură ventil electromagnetic 300 ms 

 – armătură electromotor 1200 ms 

Modelul maşinii 

Acest parametru decide în ce fel barele de lucru trebuie să urmărească simbolul receptorului GPS. 

Valori posibile: 
 ▪ „atașat” 

Setări pentru utilajele montate. 
 ▪ „Vehicul autopropulsat" 

Setările pentru utilajele agricole autopropulsate. 
 ▪ „tras“ 

Setările pentru utilajele agricole care sunt trase de către un tractor. 
 ▪ „Tractat și dirijat” 

Setare pentru utilajele tractate cu mecanism de direcție cu oiște sau cu fuzetă. De ex. pentru 
maşini de erbicidat remorcate cu TRAIL-Control. 

Ecran bară de lumină 

Tipul ecranului bară de lumină. 

Valori posibile: 
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 ▪ „dezactivat“ 
Dezactivează ecranul bară de lumină 

 ▪ „Grafic“ 
Activează ecranul bară de lumină în modul grafic 

 ▪ „Mod text“ 
Activează ecranul bară de lumină în modul text 

 ▪ "Vedere secţiune" 
Activează vederea secţiunii 

Implement Offset 

Acest parametru îl puteţi folosi pentru a regla decalajele lăţimii de lucru către stânga sau către 
dreapta. Introduceţi numărul de cm cu care centrul lăţimii de lucru este deplasat faţă de mijlocul 
tractorului. 

 
Stânga: Tractor cu un utilaj de lucru; dreapta: Tractor cu două utilaje de lucru 

  

 Decalajul utilajului – distanţa dintre centrul 
tractorului şi centrul întregii lăţimi de lucru 

 Lăţimea totală de lucru 

  

Valori posibile: 
 ▪ Introducere valoare pozitivă, de ex.: 90cm 

Dacă utilajul merge deplasat spre dreapta. 
 ▪ Introduceţi valoare negativă, de ex.: -90cm 

Dacă utilajul merge deplasat spre stânga. 
 

Dacă la acest parametru introduceţi altă valoare decât 0, atunci se întâmplă următoarele: 
 ▪ În fereastra de lucru apare o linie de ghidare roşie care este desenată la o oarecare distanţă de 

linia de ghidare albastră. 
 ▪ Bara de lucru este deplasată într-o parte. Linia de ghidare albastră trece exact prin mijlocul ei. 

După reglarea decalajului al utilajului, TRACK-Leader trebuie folosit puţin diferit: 

1. Conduceţi vehiculul în aşa fel încât săgeata să urmeze întotdeauna linia roşie. Acum centrul 
barei de lucru urmează linia de ghidare albastră. 

 
Liniile de ghidare la utilajele cu decalaj 

Mod de funcţionare 
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  Linie de ghidare roşie – marchează centrul 
tractorului 

  Linie de ghidare albastră – marchează centrul 
lăţimii de lucru 

  Săgeată – marchează poziţia receptorului 
GPS 

  Bară de lucru 

  

Domeniu de utilizare 

Acest parametru servește la adaptarea comportamentului SECTION-Control pentru folosirea cu 
mașini de stropit via. 

 
Comutare secţiune la  

  

  secţiuni. Secțiunile exterioare (1, 2, 4, 5) pot fi 
folosite pentru tratarea rândurilor exterioare. 

  Limită câmp. Rândurile de viță de vie din afara 
limitei câmpului nu sunt stropite. 

  

Valori posibile: 
 ▪ „Standard“ – funcţie activată. 
 ▪ „Viticultură“ – funcţie activată. 

 

Modul viticultură activat, se modifică comportamentul SECTION-Control: 
 ▪ Dacă unghiul dintre linia de ghidare şi autovehicul este mai mare de 30°, sistemul presupune că 

autovehiculul întoarce. În acest caz, stropirea este încheiată în toate secţiunile. 
 ▪ Pe toate secțiunile se folosește parametrul „Toler. suprap. limit. câmp”. 

Rază minimă de viraj 

Pentru că în promontoriu liniile nu se intersectează la 90°, puteți introduce aici o rază pe care poate 
circula autovehiculul cu utilajul atașat. 

Distanță față de limita câmpului 

Distanță de siguranță față de limita câmpului. Utilajele de lucru sunt îndepărtate automat cu o 
jumătate din lățimea de lucru față de limita câmpului. În funcție de introducere, distanța de siguranță 
este micșorată sau mărită. 

Reducerea distanței dintre linii 

Dacă doriți să reduceți distanța dintre liniile de ghidare, introduceți aici valoarea dorită. Distanţă între 
liniile de ghidare corespunde, de obicei, lăţimii de lucru a utilajului folosit. 

Distanța actuală dintre liniile de ghidare o puteți vedea în fereastra de ghidare. 

Urmări 
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Calibrarea inerţiei la pornit şi inerţiei la oprit 
Acest capitol se adresează utilizatorilor avansaţi. 

Înainte de a citi acest capitol: 
 ▪ Învăţaţi cum să folosiţi terminalul. 
 ▪ Învăţaţi cum să folosiţi SECTION-Control. 

Valorile standard ale parametrilor „Inerţie la Pornit“ şi „Inerţie la Oprit“ sunt setaţi pentru lucrul cu cele 
mai multe stropitoare de câmp. 

 

Calibraţi parametrii în următoarele cazuri: 
 ▪ Dacă folosiţi un alt utilaj agricol cu SECTION-Control. 
 ▪ Dacă la parcurgerea unei suprafeţe deja lucrate, utilajul agricol cuplează sau decuplează prea 

târziu sau prea devreme. 
 ▪ Dacă la părăsirea unei suprafeţe deja lucrate, utilajul agricol cuplează sau decuplează prea 

târziu sau prea devreme. 

În capitolele următoare aflaţi cum să calibraţi parametrii. 

Capitolul şi exemplele sunt descrise pe exemplul unei stropitoare de câmp. La alte utilaje agricole 
trebuie să procedaţi asemănător. 

Fazele calibrării 

Calibrarea constă din mai multe faze: 

1. Pregătirea calibrării 

2. Parcurgerea câmpului pentru prima oară 

3. Parcurgerea câmpului pentru a doua oară 

4. Marcarea limitelor de stropire 

5. Calcularea valorii de corecţie 

6. Corectarea parametrilor „Inerţie la Pornit“ şi „Inerţie la Oprit“ 

Fazele sunt descrise mai exact în capitolele următoare. 

Pregătirea calibrării 
Pentru efectuarea calibrării aveţi nevoie de următoarele centre şi persoane: 
 ▪ Doi observatori - două persoane care marchează cu ţăruşi suprafeţele lucrate. 
 ▪ Scule pentru marcarea suprafeţelor lucrate: 

 – cca. 200 până la 300 m bandă de închidere 

 – 8 ţăruşi pentru marcajele de pe câmp 

 ▪ Stropitoarea cu apă curată în rezervor. 

Parcurgerea câmpului pentru prima oară 
În această fază a calibrării trebuie să parcurgeţi câmpul pe o urmă. 

Imaginea următoare arată care puncte trebuie marcate înainte şi după parcurgere. Instrucţiunile 
pentru aceasta le găsiţi sub imagine. 

12.3.1 

Când calibraţi? 
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Rezultatul primului parcurs 

  

 Ţăruş 
Marchează capetele externe ale secţiunilor 
înainte de parcurgere 

 Ţăruş 
Marchează capetele externe ale secţiunilor 
după parcurgere 

 Bandă de închidere între ţăruşi 
Marchează limitele parcursului 

  

  
 

Astfel prelucraţi câmpul pentru calibrarea inerţiei: 

1. Porniţi o navigare nouă cu SECTION-Control. 

2. Aşezaţi stropitoarea de câmp la începutul parcursului. Parcurgerea nu trebuie făcută în 
apropierea limitei câmpului, astfel încât să aveţi suficient loc pentru a doua parcurgere. 

3. Desfaceţi tijele. 

4. Marcaţi capetele secţiunilor exterioare cu ţăruşi. 

5. Mergeţi drept 100 până la 200 metri stropind cu apă curată. 

6. După 100 până la 200 metri, opriţi şi decuplaţi stropitoarea de câmp. 

7. Salvaţi parcursul în TRACK-Leader. Astfel calibrarea poate fi repetată. 

8. Marcaţi capetele secţiunilor exterioare cu ţăruşi. 

9. Legaţi ţăruşii cu o bandă de închidere. Astfel sunt marcate limitele parcursului pe câmp. 

10. Fixaţi banda de închidere pe sol cu pietre sau cu pământ. 

 ⇨ Aţi făcut prima parcurgere şi aţi marcat limitele stropirii. 

Parcurgerea câmpului pentru a doua oară 
În această fază trebuie să lucraţi la un unghi de 90° suprafaţa parcursă la prima parcurgere. Apoi 
trebuie să verificaţi dacă maşina de erbicidat cuplează prea târziu sau prea devreme. Aici este 
important să se meargă cu viteză constantă şi să se ţină minte viteza. 

  

 

 

ATENŢIE 
Răniri datorate maşinii de erbicidat care circulă 
Supraveghetorii care ajută la calibrare pot fi loviţi de către tije. 

◦ Instruiţi-i foarte exact pe supraveghetori. Explicaţi-le pericolele. 

◦ Aveţi grijă întotdeauna ca supraveghetorii să păstreze o distanţă suficientă faţă de tijele de 
stropire. 

◦ Opriţi imediat maşina de erbicidat dacă unul dintre supraveghetori este prea aproape de 
stropitoare. 

În această fază aveţi nevoie de sprijin de la una sau două persoane. Aceste persoane vor 
supraveghea mersul şi comportamentul maşinii de erbicidat şi vor marca limitele stropirii. 

Instruiţi cu exactitate aceste persoane şi avertizaţi-le de eventualele pericole. 

Imaginea următoare arată unde trebuie să stea supraveghetorii şi unde trebuie să ajungă la sfârşit. 
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Parcursul 2 

  

 Poziţia primului supraveghetor  Această linie marchează locul la care duzele 
încep să stropească dacă părăsiţi suprafaţa 
lucrată. 

 Poziţia celui de al doilea supraveghetor  Această linie marchează locul la care duzele 
încetează să stropească dacă circulaţi pe 
suprafaţa lucrată. 

  
 

  Rezervorul este umplut cu apă curată. 

  Supraveghetorii stau la o distanţă sigură faţă de tijele maşinii de erbicidat. 

  Este pornită o navigare cu primul parcurs. 

  SECTION-Control este în modul automat. 

1. Aşezaţi maşina de erbicidat la un unghi de 90° faţă de suprafaţa parcursă la cca. 100 m 
distanţă. 

2. Circulaţi cu viteză constantă (de ex.: 8 km/h ) pe suprafaţa deja lucrată. Ţineţi minte cât de 
repede mergeţi. Stropiţi cu apă. 

3. Supraveghetorii trebuie să stea pe limitele de parcurs prelucrate anterior la o distanţă sigură faţă 
de tije. 

4. Supraveghetorii trebuie să observe în ce loc maşina de erbicidat încetează şi începe să 
stropească când trece prin locul deja prelucrat. 

 ⇨ Acum ştiţi cum se comportă maşina de erbicidat la parcurgerea unei suprafeţe deja lucrate. 

Pentru a obţine rezultate şi mai exacte, puteţi să repetaţi de mai multe ori acest proces. 

Marcarea limitelor de stropire - pentru Inerţie la Oprit 
În această fază trebuie să marcaţi unde încetează să stropească stropitoarea de câmp când circulă 
pe o suprafaţă lucrată. Trebuie să stabiliţi şi unde trebuie să înceteze pe viitor stropirea. 

Prin aceasta aflaţi dacă stropitoarea de câmp decuplează prea târziu sau prea devreme. 

Imaginile următoare arată care linii trebuie să le marcaţi pe câmp, pentru a putea calcula parametrul 
"Inerţie la Oprit". 
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Linii pentru parametrul "Inerţie la Oprit". Stânga: Stropitoarea de câmp decuplează prea târziu. Dreapta: 
Stropitoarea de câmp decuplează prea devreme. 

  

P Distanţa dintre linia de stropire dorită Z şi linia 
de stropire reală X 

X Linie de stropire reală 
Aici încetează să stropească stropitoarea de 
câmp. 

Z Linie de stropire dorită 
Aici trebuie să înceteze să stropească 
stropitoarea de câmp. 
Trebuie planificată o mică suprapunere de 10 
cm din cauza duratei de eliberare a presiunii. 

  

În ambele cazuri (stânga şi dreapta) parametrul "Inerţie la Oprit" este setat greşit. 
 ▪ Stânga: Stropitoarea de câmp decuplează prea târziu. Inerţia trebuie mărită. 
 ▪ Dreapta: Stropitoarea de câmp decuplează prea devreme. Inerţia trebuie redusă. 

 

1. Comparaţi marcajele de pe câmp cu desenele. 

 ⇨ Acum ştiţi dacă stropitoarea de câmp decuplează prea târziu sau prea devreme. 

Marcarea limitelor de stropire - pentru Inerţie la Pornit 
În această fază trebuie să marcaţi unde începe să stropească stropitoarea de câmp când părăseşte o 
suprafaţă lucrată. Trebuie să stabiliţi şi unde trebuie să înceapă pe viitor stropirea. 

Prin aceasta aflaţi dacă stropitoarea de câmp cuplează prea târziu sau prea devreme. 

Imaginile următoare arată care linii trebuie să le marcaţi pe câmp, pentru a putea calcula parametrul 
"Inerţie la Pornit". 

 
Linii pentru parametrul "Inerţie la Pornit". Stânga: Stropitoarea de câmp cuplează prea târziu. Dreapta: 
Stropitoarea de câmp cuplează prea devreme. 
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P Distanţa dintre linia de stropire dorită Z şi linia 
de stropire reală X 

X Linie de stropire reală 
Aici începe să stropească stropitoarea de 
câmp. 

Z Linie de stropire dorită 
Aici trebuie să înceapă să stropească 
stropitoarea de câmp. 
Trebuie planificată o mică suprapunere de 10 
cm din cauza duratei de formare a presiunii. 

  

În ambele cazuri (stânga şi dreapta) parametrul "Inerţie la Pornit" este setat greşit. 
 ▪ Stânga: Stropitoarea de câmp cuplează prea târziu. Inerţia trebuie mărită. 
 ▪ Dreapta: Stropitoarea de câmp cuplează prea devreme. Inerţia trebuie redusă. 

 

1. Comparaţi marcajele de pe câmp cu desenele. 

 ⇨ Acum ştiţi dacă stropitoarea de câmp cuplează prea târziu sau prea devreme. 

Calcularea valorii de corecţie 
În ultima fază aţi aflat: 
 ▪ Ce parametru trebuie modificat. 
 ▪ Dacă inerţia actuală trebuie mărită sau redusă. 

Acum trebuie să calculaţi cu câte milisecunde trebuie să modificaţi parametrul setat greşit. 

Pentru aceasta trebuie să calculaţi aşa-numita valoare de corecţie. 

Pentru a calcula valoarea de corecţie, trebuie să ştiţi cât de rapidă a fost stropitoarea de câmp în 
timpul parcursului. Viteza trebuie introdusă în cm/milisecunde. 

În tabelul următor găsiţi câteva viteze şi conversia în cm/ms: 
  

Viteza în km/h Viteza în cm/ms 

6 km/h 0,16 cm/ms 

8 km/h 0,22 cm/ms 

10km/h 0,28 cm/ms 
  
 

Astfel calculaţi valoarea de corecţie: 

1. [Distanţa P] : [Viteza stropitoarei de câmp] = Valoarea de corecţie 

2. "Inerţia la Pornit" sau "Inerţie la Oprit" reglate actual trebuie corectate cu această valoare. 

Modificarea parametrului inerţie 
Acum trebuie să ajustaţi parametrul „Inerţie la Pornit“ şi „Inerţie la Oprit“. 

 

1. Modificaţi parametrul după formula empirică: 
- dacă stropitoarea de câmp cuplează prea târziu, ea are nevoie de mai mult timp. Trebuie 
mărită inerţia: 
- dacă stropitoarea de câmp cuplează prea devreme, ea are nevoie de mai puţin timp. Inerţia 
trebuie redusă. 

2. Calculaţi noua valoare pentru parametrul inerţie. 
Efectuaţi acest pas separat pentru parametrul "Inerţie la Pornit" sau "Inerţie la Oprit" 
Dacă stropitoarea de câmp cuplează sau decuplează prea târziu:  

Mod de procedură 

Mod de procedură 

Mod de procedură 



  

13 
Modul de procedare la mesajele de eroare 

 
 

  

  

106 V15.20191001 30302432a-02-RO 
  

Textul mesajului de eroare Cauză posibilă Astfel înlăturaţi problema 

Nu este identificată nicio secţiune! În calculatorul de lucru ISOBUS nu sunt 
configurate secţiuni. Sau calculatorul de 
lucru ISOBUS conectat nu suportă 
SECTION-Control. 

Dacă este posibil, configuraţi secţiunile în 
calculatorul de lucru. Dacă acest 
calculator de lucru nu suportă SECTION-
Control, nu-l puteţi folosi. 

Aparatul nu are nicio lăţime de lucru! În calculatorul de lucru ISOBUS nu a fost 
configurată lăţimea de lucru, resp. 
geometria. 

Configurarea calculatorului de lucru 
ISOBUS. 

Reglaţi corect lăţimea de lucru în 
calculatorul de lucru; luaţi legătura cu 
producătorul maşinii. 

Nu este pornită nicio comandă! Modul de lucru al ISOBUS-TC este 
configurat pe „Extins”. De aceea, TRACK-
Leader nu aşteaptă nicio comandă. 

Nu a fost pornită nicio comandă cu 
ISOBUS-TC. 

Porniți comanda în ISOBUS-TC sau 
puneți modul de lucru din ISOBUS-TC pe 
„Standard”. 

Nu sunt identificate date valide ale 
utilajului! 

În calculatorul de lucru ISOBUS nu a fost 
configurată lăţimea de lucru, resp. 
geometria. 

Configurarea calculatorului de lucru 
ISOBUS. 

Semnal RTK pierdut! Semnalul RTK nu este disponibil din 
cauza umbririi semnalului. 

Receptorul GPS şi staţia de bază trebuie 
să aibă vedere liberă spre cer. 

Nu există acoperire pentru telefonie 
mobilă. 

 

Sunteţi prea departe de staţia de bază 
(sau o altă sursă de semnal). 

 

Nu este fixată dispunerea utilajelor. Legătura dintre Tractor-ECU și ISOBUS-
TC a fost dezactivată. 

Activați legătura Tractor-ECU cu ISOBUS-
TC în aplicația Tractor-ECU. 

Datele utilajului încă se încarcă. Dacă acest mesaj stă afişat mult timp, 
terminalul este conectat la un calculator 
de lucru care nu răspunde. 

S-ar putea să nu fie posibil să folosiţi 
SECTION-Control cu acest calculator de 
lucru, deoarece el nu suportă SECTION-
Control. Conectaţi un alt calculator de 
lucru la terminal. 

Niciun calculator de lucru conectat. 
Conectați un calculator de lucru sau 
selectați un profil mașină în Virtual ECU. 

TRACK-Leader nu a primit nicio informaţie 
despre calculatorul de lucru conectat sau 
nu este conectat niciun calculator de 
lucru. 

 

Memoria de lucru este foarte redusă. 
Întrerupeți lucrul și reporniţi terminalul. 

În memoria de lucru sunt salvate prea 
multe date de lucru (de ex. de suprafețe 
prelucrate). 

Porniţi din nou terminalul. 

  


