Configurare MULLER’
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Configurarea setarilor "General"
A TRIMBLE COMPANY

3. Apasati pe suprafetele de comanda, pentru a configura aplicatja.

12.1 Configurarea setarilor "General"

Tn acest meniu puteti seta afisarea pe ecran si puteti activa cateva functji.

TRACK-Leader AUTO

Prin acest parametru puteti activa si dezactiva asistenta tuturor variantelor sistemului de directie
TRACK-Leader AUTO.

TRACK-Leader TOP
Prin acest parametru putetj activa asistenta directiei automate Reichhardt TRACK-Leader TOP.

Valori posibile:
- Da"
Directie automata activata.
= Nu*
Directie automata dezactivata.

Netezire directie de deplasare

Dacé receptorul GPS montat pe plafonul cabinei tractorului a balansat puternic, traseele afisate pe
ecran pot fi foarte crestate.

Prin optiunea "Netezire directie de deplasare” traseele afisate sunt netezite.
Indicatjile difera in functie de receptorul GPS.

Valori posibile:
" uDa“

— Receptor DGPS A100 sau A101

Daca folositi TRACK-Leader TOP si receptorul este conectat la calculatorul de lucru pentru
directie.

— Receptor DGPS/GLONASS AG-STAR sau SMART-6L
Intotdeauna.
» Nu*
- Receptor DGPS A100 sau A101

Daca nu folositi TRACK-Leader TOP si receptorul este conectat la terminal.

Recunoasterea sensului de deplasare

Acesta parametru activeaza sau dezactiveaza recunoasterea automata a sensului de deplasare.
Vezi: Recunoasterea sensului de mers [ 26].

Tn urmétoarele cazuri parametrul este blocat si nu poate fi modificat:
= Céand este conectat un sistem de directie TRACK-Leader AUTO sau TRACK-Leader TOP.
= Céand este receptionat un semnal pentru sensul de mers de la ISOBUS de la tractor.
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Marcare selectiva

Cu acest parametru puteti stabili daca la dezactivarea unei din sectiunile interne, suprafata
neprelucrata trebuie marcata pe ecran cu culoare verde, ca fiind prelucrata. Aceasta functie se refera
numai la cazurile Tn care sectiunile exterioare stropesc in timp ce cele interioare sunt dezactivate.
Daca sectiunile trebuie comutate din exterior spre interior, acest parametru nu este luat in
considerare. Astfel comutarea sectiunilor in suprafetele sub forma de pana sunt prezentate cat mai
apropiat de realitate.

[ [
Sténga: suprafata din spatele sectiunilor dezactivate este marcata cu verde.
Valori posibile:
= Da“
Daca una din sectiunile interioare este dezactivata, suprafata din spatele ei nu este marcata cu
verde.
= Nu“
Suprafata din spatele sectiunilor interioare este marcaté cu verde indiferent daca aceasta este
stropita sau nu.

Folositi aceasta functie, de ex., la protectia plantelor in culturile de pe terasamente. Astfel,
masina de erbicidat nu este activata inutil la intoarcerea Tn promontoriu.

Atentionari acustice

Acest parametru determina daca in apropierea limitelor cdmpului si a obstacolelor sesizate trebuie sa
sune un semnal de avertizare.

Valori posibile:
- Da"
" uNu“

Atentionare acustica inaintea limitelor cimpului (At. Acu.inaintea limit. Camp.)

Cu acest parametru puteti dezactiva avertizarea acustica in apropierea limitelor cdmpului, pentru a
prelucra, de exemplu, promontoriul fard semnale de virare. Pentru lucrul in afara promontoriului,
activati din nou acest parametru.

Valori posibile:
= "Da" - atentionari acustice activate
= "Nu" - atentionari acustice dezactivate

Afigare grila
Insereaza o retea de caroiaje in fereastra de navigatie.

Distanta dintre liniile caroiajului corespunde latimii de lucru introduse. Liniile caroiajului sunt orientate
pe axele nord-sud si est-vest.
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Aranjare harta

Acest parametru defineste ce trebuie sa se roteasca la virare: Fundalul cu harta sau simbolul
autovehiculului.

Valori posibile:
= "Autovehicul fix"
Simbolul autovehiculul de pe ecran ramane nemiscat.
= "Camp fix"
Simbolul autovehiculul de pe ecran se migca. Harta de fundal ramane nemiscata.

Configurarea TRACK-Leader

Sensibilitate
Setarea sensibilitatii barei de lumina.

La cati centimetri de abatere trebuie sa se aprinda un LED al barei de lumina?
= Valoare standard: 30cm
Aceasta valoare inseamna o sensibilitate de 15 cm catre stanga si 15 cm catre dreapta.

Vizionare

Acest parametru decide la cati metri in fata vehiculului afisarea vizionarii ecranului barei de lumina
calculeaza pozitia viitoare a vehiculului.
= Valoare standard: 8m

Unghi de pivotare

Cu acest parametru puteti seta unghiul pana la care sistemul activeaza o linie de ghidare. Daca
unghiul dintre autovehicul i linia de ghidare este mai mic decét cel setat, linia de ghidare este
activata. La un unghi mai mare, linia de ghidare este ignorata.
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Comportamentul terminalului la un unghi de pivotare setat de 30°

@ Unghiul dintre autovehicul si linia de ghidare = @ Unghiul dintre autovehicul si linia de ghidare =

30° 60°

Linia de ghidare este activata. Linia de ghidare nu este activata.
@ Unghiul dintre autovehicul si linia de ghidare

mai mic de 30°

Linia de ghidare este activata.

= Valoare standard: 30 grade.
= Valoare pentru TRACK-Leader TOP: 85 grade
= Valoare pentru TRACK-Leader AUTO: 65 grade

12.3 Configurare SECTION-Control

Tn aceasta etapa de configurare, configurati comutarea grupurilor de capete pentru calculatorul dvs.
de lucru ISOBUS.

Aplicatia recunoaste fiecare calculator de lucru ISOBUS pe baza ISO-ID-ului sau si creaza pentru
fiecare un profil propriu. Pentru distribuitorul de ingrasaminte puteti configura un cu totul alt profil
decat pentru semanatoare sau pentru stropitoare.

Mod de procedura g
1. - Deschidetj aplicatia TRACK-Leader.

2. Apasati pe ,Setari”.
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3. Apasati pe ,SECTION-Control”.
= Apare o lista cu profilurile tuturor calculatoarelor de lucru ISOBUS, care au fost conectate
deja o data la terminal. De fiecare daté cand conectati un nou calculator de lucru ISOBUS la
terminal, este creat un profil nou.
= Pe aceasta lista apar si calculatoarele de lucru virtuale din aplicatia virtuald ECU.

4. Apasati pe numele calculatorului de lucru ISOBUS pentru care doriti sa configurati SECTION-
Control. Calculatorul de lucru conectat este marcat cu un punct verde.

o¢
5. 0@ - Deschideti lista de parametri.
=> Apare lista cu parametrii setafi.

6. Modificati parametrii. in paginile urmatoare gésiti explicatia acestora.

7. - Optional puteti sterge si profilele calculatorului de lucru.
Parametrii pentru SECTION-Control

Grad de suprapunere
Gradul de suprapunere la lucrarea unei suprafete in forma de pana.

,Grad de suprapunere” setat este influentat la sectiuni de catre parametrul ,Toleranta de
suprapunere®.

Grad de suprapunere 0% Grad de suprapunere 50% Grad de suprapunere 100%

Valori posibile:

= 0% - Fiecare sectiune este cuplata la parasirea unei suprafete lucrate, numai dupa ce ea
paraseste complet suprafata. La parcurgerea unei suprafete lucrate, sectiunea este decuplata
numai dupa ce ea este cu 1% peste suprafata lucrata.

= 50% - Fiecare sectiune este cuplata la parasirea unei suprafete lucrate, numai dupa ce ea
paraseste suprafata cu 50%. La parcurgerea unei suprafete lucrate, sectiunea este decuplata
numai dupa ce ea este cu 50% peste suprafata lucrata. La un ,Grad de suprapunere” de 50%,
,roleranta de suprapunere” nu are niciun efect.

= 100% - Fiecare sectiune este cuplata imediat la parasirea unei suprafete lucrate, dacé ea
paraseste suprafata cu 1%. La parcurgerea unei suprafete lucrate, sectiunea este decuplata
numai dupa ce ea este cu 100% peste suprafata lucrata.

Toleranta de suprapunere

Folositi acesti parametri pentru a defini o suprapunere permisa. Sectjunile exterioare sunt decuplate
numai dupa ce suprapunerea este mai mare decat valoarea acestui parametru.
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,Toleranta de suprapunere” priveste numai secftiunile exterioare din stanga si din dreapta. Toate
celelalte sectiuni nu sunt afectate de acest parametru.

Imaginile urmatoare aratd cum actioneaza parametrul , Toleranta de suprapunere® la un ,grad de
suprapunere” de 0%. Toleranta de suprapunere setata o puteti vedea sub imagini.

nir] el

Toleranta de suprapunere la un grad de suprapunere 0% - fn ambele cazuri s-a lucrat suprapus cu 25 cm.

Toleranta de suprapunere 0 cm @ Toleranta de suprapunere 30cm

Aici secfiunea este decuplata imediat. Aici sectiunea nu este decuplata, deoarece
suprapunerea actuald este mai mica de 30
cm.

Daca afj setat parametrul "Grad de suprapunere” la 100%, atunci parametrul "Toleranta de
suprapunere" joaca un rol important la parasirea unei suprafete deja lucrate. De exemplu, la
intoarcerea intr-un promontoriu deja lucrat.

@ @

Toleranta de suprapunere la un grad de suprapunere 100% - fn ambele cazuri suprafata lucraté a fost parasita
cu 25¢cm.

@ Toleranta de suprapunere 0 @ Toleranta de suprapunere 30cm
Daca numai 1% din sectiune paraseste deja Toleranta de suprapunere permite evitarea
suprafata lucrata, intreaga sectiune este suprapunerilor care nu sunt necesare.
cuplata. Sectiunea din dreapta este cuplata numai
daca suprafata lucrata este parasita cu mai
mult de 30 cm.
Valori posibile:

Recomandare: Cand lucrati cu DGPS, toleranta de suprapunere nu trebuie sa fie mai mica de 30
cm. La aparatele de lucru cu sectiuni mai mari, cum ar fi, de ex., distribuitoarele de ingrasaminte,
setati valorile la marimea corespunzatoare:
= Toleranta 0 cm
Sectiunea exterioara este dezactivata daca se gaseste doar cu o parte minima deasupra unei
suprafete care trebuie prelucratd. Daca aceasta paraseste suprafata doar cu o parte minima, ea
este activata din nou.
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= Altd valoare
Sectiunea exterioara este cuplata sau decuplatd daca suprapunerea este mai mare decat
valoarea.

= Valoare maxima
Jumatate din latimea sectjunilor din extremitate.

Toler. suprap. limit. camp (Toleranta de suprapunere la limita cAmpului)

Folositi acest parametru pentru a evita ca secfiunile sa fie comutate la cea mai mica suprapunere la
limita campului.

Parametrul functioneaza la fel ca "Toleranta de suprapunere”, insa are efect numai la depasirea
limitei cdmpului.

Tnainte de a modifica distanta, asiguratj-vé c& acest lucru este sigur pentru mediu si pentru
imprejurimi in situatia de moment.

Duze suprapuse (EDS)

Acest parametru se poate folosi numai la stropitoarele de camp cu functie de comutare separata a
duzelor. Pe alte sisteme el nici macar nu este afigat.

Folositi parametrul pentru a seta numarul de duze care trebuie sa lucreze suprapus.

Inertie

Inertia este durata care trece intre trimiterea unei comenzi prin terminal si executarea comenzii de
cétre masina.

Aceasta durata poate varia pentru fiecare masina.

Pentru configurare exista doi parametri:

= Inertie la Pornit* (la pornire)
= Inertie la Oprit* (la oprire)
Daca avetj un calculator de lucru ISOBUS, care transfera timpii de inertie la SECTION-Control, nu

trebuie s& modificati acesti parametri. In acest caz, ca valoare apare textul "ISO".

Dacd la stropirea unui cdmp, o sectiune merge peste o suprafatd deja tratata, ea trebuie decuplata
imediat. Pentru aceasta, software-ul trimite un semnal pentru decuplarea ventilului secfiunii. Astfel,
ventilul este inchis iar in furtun se formeaza presiune. Atat timp, pana cand din duze nu mai iese
nimic. Aceasta dureaza cca. 400 milisecunde.

Rezultatul este ca sectiunea stropeste suprapus timp de 400 milisecunde.

Pentru a evita aceasta, parametrul "Inertie la Oprit" trebuie setat pe 400 ms. Acum semnalul este
trimis cu 400 milisecunde mai devreme la ventilul sectiunii. Prin aceasta stropirea poate fi intrerupta
exact in momentul corect.

Imaginea urmatoare clarifica cum functioneazi inertia. In imagine este arétat comportamentul real,
nu afisarea de pe ecran.
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Inertia la Oprit a fost setata pe 0. Daca timpul de intarziere setat este prea mic, atunci se stropegte suprapus.

in acest loc, ventilului sectjunii a primit un @ in acest loc, stropitoarea de camp inceteaza
semnal de decuplare s& mai stropeasca.
Valori posibile:

= Inertie la Pornit*
Aici introducefj intarzierea la cuplarea unei secfiuni. Daca sectiunea reactioneaza prea tarziu la
semnalul de cuplare, mariti valoarea.
de ex.

- armaturd ventil electromagnetic 400 ms
- armatura electromotor 1200 ms

= Inertie la Oprit*
Aici introducefj intarzierea la decuplarea unei sectjuni. Daca sectiunea reactioneaza prea tarziu
la semnalul de decuplare, maritj valoarea.
de ex.

— armatura ventil electromagnetic 300 ms

— armatura electromotor 1200 ms

Modelul masinii
Acest parametru decide in ce fel barele de lucru trebuie sa urmareascé simbolul receptorului GPS.

Valori posibile:

= atasat’
Setari pentru utilajele montate.

= ,Vehicul autopropulsat"
Setarile pentru utilajele agricole autopropulsate.

= tfras*
Setarile pentru utilajele agricole care sunt trase de catre un tractor.

= ,Tractat si dirijat”
Setare pentru utilajele tractate cu mecanism de directie cu oiste sau cu fuzeta. De ex. pentru
masini de erbicidat remorcate cu TRAIL-Control.

Ecran bara de lumina
Tipul ecranului bara de lumina.

Valori posibile:
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= dezactivat*
Dezactiveaza ecranul bara de lumina
= Grafic’
Activeaza ecranul bara de lumina in modul grafic
= ,Mod text*
Activeaza ecranul bara de lumina Tn modul text
= "Vedere sectiune"
Activeaza vederea sectjunii

Implement Offset

Acest parametru 1l puteti folosi pentru a regla decalajele latimii de lucru catre stanga sau catre
dreapta. Introduceti numarul de cm cu care centrul Iatimii de lucru este deplasat fata de mijlocul
tractorului.

Q

N [

2, .. 0@,

Stanga: Tractor cu un utilaj de lucru; dreapta: Tractor cu doua utilaje de lucru

Decalajul utilajului — distanta dintre centrul @ Latimea totala de lucru
tractorului si centrul intregii 1atimi de lucru

Valori posibile:
= Introducere valoare pozitiva, de ex.: 90cm
Daca utilajul merge deplasat spre dreapta.
= Introduceti valoare negativa, de ex.: -90cm
Daca utilajul merge deplasat spre stanga.

Daca la acest parametru introduceti alta valoare decét 0, atunci se intdmpla urmatoarele:
= In fereastra de lucru apare o linie de ghidare rosie care este desenata la o oarecare distanta de
linia de ghidare albastra.
= Bara de lucru este deplasata intr-o parte. Linia de ghidare albastra trece exact prin mijlocul ei.

Dupa reglarea decalajului al utilajului, TRACK-Leader trebuie folosit putin diferit:

1. Conduceti vehiculul in asa fel incat sageata sa urmeze intotdeauna linia rosie. Acum centrul
barei de lucru urmeaza linia de ghidare albastra.

Liniile de ghidare la utilajele cu decalaj
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@ Linie de ghidare rosie — marcheaza centrul Linie de ghidare albastra — marcheaza centrul
tractorului [&timii de lucru

@ Sageata — marcheaza pozitia receptorului @ Bara de lucru
GPS

Domeniu de utilizare

Acest parametru serveste la adaptarea comportamentului SECTION-Control pentru folosirea cu
masini de stropit via.

1 2 3 4 5
N I I

X
X
X

@_.

Comutare sectiune la

@~

sectiuni. Sectiunile exterioare (1, 2, 4, 5) pot fi @ Limitd cdmp. Réndurile de vita de vie din afara
folosite pentru tratarea randurilor exterioare. limitei cdmpului nu sunt stropite.

Valori posibile:
= ,Standard® — functie activata.
= Viticulturd“ — functie activata.

Modul viticultura activat, se modifica comportamentul SECTION-Control:
= Daca unghiul dintre linia de ghidare si autovehicul este mai mare de 30°, sistemul presupune ca
autovehiculul intoarce. Tn acest caz, stropirea este incheiaté in toate sectiunile.
= Pe toate sectiunile se foloseste parametrul ,Toler. suprap. limit. cdmp”.

Raza minima de viraj

Pentru ca in promontoriu liniile nu se intersecteaza la 90°, puteti introduce aici o raza pe care poate
circula autovehiculul cu utilajul atasat.

Distanta fata de limita cdmpului

Distanta de siguranta fat& de limita cdmpului. Utilajele de lucru sunt indepéartate automat cu o
jumatate din latimea de lucru fata de limita cAmpului. in functie de introducere, distanta de siguranta
este micsorata sau marita.

Reducerea distantei dintre linii

Daca doriti s& reduceti distanta dintre liniile de ghidare, introduceti aici valoarea dorita. Distanta intre
liniile de ghidare corespunde, de obicei, Iatimii de lucru a utilajului folosit.

Distanta actuala dintre liniile de ghidare o puteti vedea in fereastra de ghidare.
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12.3.1 Calibrarea inertiei la pornit si inertiei la oprit
Acest capitol se adreseaza utilizatorilor avansatj.

Tnainte de a citi acest capitol:
= Invatati cum sa folositi terminalul.
= Invatati cum sa folositi SECTION-Control.

Valorile standard ale parametrilor ,Inertie la Pornit* si ,Inertie la Oprit* sunt setati pentru lucrul cu cele
mai multe stropitoare de camp.

Céand calibrati? Calibrafj parametrii in urmatoarele cazuri:
= Daca folositj un alt utilaj agricol cu SECTION-Control.
= Daca la parcurgerea unei suprafete deja lucrate, utilajul agricol cupleaza sau decupleaza prea
tarziu sau prea devreme.
= Daca la parasirea unei suprafete deja lucrate, utilajul agricol cupleaza sau decupleaza prea
tarziu sau prea devreme.

In capitolele urmatoare aflati cum s calibrati parametrii.

Capitolul si exemplele sunt descrise pe exemplul unei stropitoare de cadmp. La alte utilaje agricole
trebuie sa procedati asemanator.

Fazele calibrarii
Calibrarea consta din mai multe faze:

1. Pregatirea calibrérii
Parcurgerea campului pentru prima oara
Parcurgerea campului pentru a doua oara
Marcarea limitelor de stropire

Calcularea valorii de corectie

S o

Corectarea parametrilor ,Inertie la Pornit* si ,Inertie la Oprit*

Fazele sunt descrise mai exact in capitolele urmatoare.

Pregatirea calibrarii

Pentru efectuarea calibrarii aveti nevoie de urmatoarele centre si persoane:
= Doi observatori - doua persoane care marcheaza cu tarusi suprafetele lucrate.
= Scule pentru marcarea suprafetelor lucrate:

- cca. 200 pana la 300 m banda de inchidere
- 8 tarusi pentru marcajele de pe camp

= Stropitoarea cu apa curata in rezervor.

Parcurgerea campului pentru prima oara
In aceasta faza a calibrarii trebuie sa parcurgeti cdmpul pe o urma.

Imaginea urmatoare arata care puncte trebuie marcate inainte si dupa parcurgere. Instructjunile
pentru aceasta le gasiti sub imagine.
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Rezultatul primului parcurs

@ s @ Tons
Marcheaza capetele externe ale sectjunilor Marcheaza capetele externe ale sectiunilor
inainte de parcurgere dupa parcurgere

@ Banda de inchidere intre tarusi
Marcheaza limitele parcursului

Mod de procedura Astfel prelucrati cdmpul pentru calibrarea inertjei:
1. Pornitj o navigare noua cu SECTION-Control.

2. Asezali stropitoarea de camp la inceputul parcursului. Parcurgerea nu trebuie facuta in
apropierea limitei cAmpului, astfel incat sa avei suficient loc pentru a doua parcurgere.

Desfaceti tijele.

Marcatj capetele sectjunilor exterioare cu tarusi.

Mergeti drept 100 pana la 200 metri stropind cu apa curata.

Dupa 100 pana la 200 metri, opriti si decuplati stropitoarea de camp.
Salvati parcursul in TRACK-Leader. Astfel calibrarea poate fi repetata.

Marcati capetele sectjunilor exterioare cu tarusi.

© © N oo o &~ ©

Legati tarusii cu 0 banda de inchidere. Astfel sunt marcate limitele parcursului pe camp.
10. Fixa{i banda de inchidere pe sol cu pietre sau cu pamant.

= Afj facut prima parcurgere si ati marcat limitele stropirii.

Parcurgerea campului pentru a doua oara

Tn aceasta faza trebuie sa lucrati la un unghi de 90° suprafata parcursa la prima parcurgere. Apoi
trebuie sa verificati daca masina de erbicidat cupleaza prea tarziu sau prea devreme. Aici este
important s& se mearga cu viteza constantd si s& se {ina minte viteza.

/\ ATENTIE

Raniri datorate masinii de erbicidat care circula
Supraveghetorii care ajuta la calibrare pot fi loviti de catre tije.

o Instruiti-i foarte exact pe supraveghetori. Explicati-le pericolele.

o Aveti grija Intotdeauna ca supraveghetorii s& pastreze o distanta suficienta fata de tijele de
stropire.

o Opriti imediat masina de erbicidat daca unul dintre supraveghetori este prea aproape de
stropitoare.

Tn aceasta faza avetj nevoie de sprijin de la una sau dou& persoane. Aceste persoane vor
supraveghea mersul si comportamentul masinii de erbicidat si vor marca limitele stropirii.

Instruiti cu exactitate aceste persoane si avertizati-le de eventualele pericole.

Imaginea urmatoare aratd unde trebuie s& stea supraveghetorii si unde trebuie sa ajunga la sférsit.
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Parcursul 2

@ Pozitia primului supraveghetor @ Aceasta linie marcheaza locul la care duzele
incep sa stropeasca daca parasiti suprafata
lucrata.

@ Pozitia celui de al doilea supraveghetor @ Aceasta linie marcheaza locul la care duzele
inceteaza s& stropeasca daca circulati pe
suprafata lucrata.

Mod de procedura M Rezervorul este umplut cu apa curata.

M Supraveghetorii stau la o distanta sigura fata de tijele masinii de erbicidat.
M Este pornita o navigare cu primul parcurs.
M SECTION-Control este in modul automat.

1. Asezati masina de erbicidat la un unghi de 90° fata de suprafata parcursa la cca. 100 m
distanta.

2. Circulati cu viteza constanta (de ex.: 8 km/h ) pe suprafata deja lucrata. Tineti minte cat de
repede mergeti. Stropiti cu apa.

3. Supraveghetorii trebuie sa stea pe limitele de parcurs prelucrate anterior la o distanta sigura fata
de tije.

4. Supraveghetorii trebuie sa observe in ce loc masina de erbicidat inceteaza si incepe sa
stropeasca cand trece prin locul deja prelucrat.

= Acum stiti cum se comporta masina de erbicidat la parcurgerea unei suprafete deja lucrate.

Pentru a obtine rezultate si mai exacte, puteti sa repetati de mai multe ori acest proces.

Marcarea limitelor de stropire - pentru Inertie la Oprit

Tn aceasta faza trebuie sa marcati unde inceteaza sa stropeascé stropitoarea de camp cand circuld
pe o suprafata lucratd. Trebuie sa stabiliti si unde trebuie sa inceteze pe viitor stropirea.

Prin aceasta afla{j daca stropitoarea de camp decupleaza prea tarziu sau prea devreme.

Imaginile urmatoare arata care linii trebuie sa le marcati pe cadmp, pentru a putea calcula parametrul
"Inertie la Oprit".
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Linii pentru parametrul "Inertie la Oprit". Sténga: Stropitoarea de cdmp decupleaza prea tarziu. Dreapta:
Stropitoarea de camp decupleaza prea devreme.

P Distanta dintre linia de stropire dorita Z si linia X Linie de stropire reala
de stropire reala X Aici inceteaza sa stropeasca stropitoarea de
camp.
z Linie de stropire dorita

Aici trebuie sa inceteze sa stropeasca
stropitoarea de camp.

Trebuie planificatd o mica suprapunere de 10
cm din cauza duratei de eliberare a presiunii.

Tn ambele cazuri (stanga si dreapta) parametrul "Inertie la Oprit" este setat gresit.
= Sténga: Stropitoarea de cAmp decupleaza prea tarziu. Inertia trebuie marita.
= Dreapta: Stropitoarea de cdmp decupleaza prea devreme. Inertia trebuie redusa.

Mod de procedura 1. Comparati marcajele de pe cdmp cu desenele.

= Acum stiti daca stropitoarea de cdmp decupleaza prea tarziu sau prea devreme.

Marcarea limitelor de stropire - pentru Inertie la Pornit

In aceasta faza trebuie sa marcati unde incepe sa stropeascé stropitoarea de cAmp cand paraseste o
suprafata lucrata. Trebuie sa stabiliti si unde trebuie sa inceapa pe viitor stropirea.

Prin aceasta afla{j daca stropitoarea de cdmp cupleaza prea tarziu sau prea devreme.

Imaginile urmatoare arata care linii trebuie sa le marcati pe cdmp, pentru a putea calcula parametrul

"Inertie la Pornit".

Linii pentru parametrul "Inertie la Pornit". Stanga: Stropitoarea de cdmp cupleaza prea térziu. Dreapta:
Stropitoarea de camp cupleazd prea devreme.
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P Distanta dintre linia de stropire dorita Z si linia X Linie de stropire reala
de stropire reala X Aici incepe sa stropeasca stropitoarea de
camp.
z Linie de stropire dorita

Aici trebuie sa inceapa sa stropeasca
stropitoarea de camp.

Trebuie planificatd o mica suprapunere de 10
cm din cauza duratei de formare a presiunii.

Tn ambele cazuri (stanga si dreapta) parametrul "Inertie la Pornit" este setat gresit.
= Sténga: Stropitoarea de cAmp cupleaza prea tarziu. Inertia trebuie marita.
= Dreapta: Stropitoarea de cdmp cupleaza prea devreme. Inertia trebuie redusa.

1. Comparati marcajele de pe cdmp cu desenele.

= Acum stiti daca stropitoarea de cdmp cupleaza prea térziu sau prea devreme.

Calcularea valorii de corectie

In ultima faza atj aflat:
= Ce parametru trebuie modificat.
= Daca inertia actuala trebuie maritd sau redusa.

Acum trebuie sa calculati cu cate milisecunde trebuie sa modificati parametrul setat gresit.
Pentru aceasta trebuie sa calculati asa-numita valoare de corecfie.

Pentru a calcula valoarea de corectie, trebuie sa stiti cat de rapida a fost stropitoarea de cdmp in
timpul parcursului. Viteza trebuie introdusa in cm/milisecunde.

Tn tabelul urmétor gésiti cateva viteze si conversia in cm/ms:

Viteza in km/h Viteza in cm/ms
6 km/h 0,16 cm/ms
8 km/h 0,22 cm/ms
10km/h 0,28 cm/ms

Astfel calculatj valoarea de corecie:
1. [Distanta P] : [Viteza stropitoarei de camp] = Valoarea de corectie

2. "Inertia la Pornit" sau "Inertie la Oprit" reglate actual trebuie corectate cu aceasta valoare.

Modificarea parametrului inertie
Acum trebuie sa ajustati parametrul ,Inertie la Pornit” si ,Inertie la Oprit".

1. Modificati parametrul dupa formula empirica;
- daca stropitoarea de camp cupleaza prea tarziu, ea are nevoie de mai mult timp. Trebuie
marita inertia:
- daca stropitoarea de cdmp cupleaza prea devreme, ea are nevoie de mai putin timp. Inertia
trebuie redusa.

2. Calculafi noua valoare pentru parametrul inertie.
Efectuati acest pas separat pentru parametrul "Inertie la Pornit" sau "Inertje la Oprit"
Daca stropitoarea de cAmp cupleaza sau decupleaza prea tarziu:
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Cauza posibila

Astfel inlaturafi problema

Nu este identificata nicio sectiune!

Tn calculatorul de lucru ISOBUS nu sunt
configurate sectiuni. Sau calculatorul de
lucru ISOBUS conectat nu suporta
SECTION-Control.

Daca este posibil, configurati sectjunile in
calculatorul de lucru. Dacé acest
calculator de lucru nu suporta SECTION-
Control, nu-I putetj folosi.

Aparatul nu are nicio latime de lucru!

Tn calculatorul de lucru ISOBUS nu a fost
configurata latimea de lucru, resp.
geometria.

Configurarea calculatorului de lucru
ISOBUS.

Reglati corect latimea de lucru in
calculatorul de lucru; luatj legatura cu
producatorul masinii.

Nu este pornita nicio comanda!

Modul de lucru al ISOBUS-TC este
configurat pe ,Extins”. De aceea, TRACK-
Leader nu asteapta nicio comanda.

Nu a fost pornita nicio comanda cu
ISOBUS-TC.

Porniti comanda in ISOBUS-TC sau
puneti modul de lucru din ISOBUS-TC pe
,Standard”.

Nu sunt identificate date valide ale
utilajului!

Tn calculatorul de lucru ISOBUS nu a fost
configurata latimea de lucru, resp.
geometria.

Configurarea calculatorului de lucru
ISOBUS.

Semnal RTK pierdut!

Semnalul RTK nu este disponibil din
cauza umbririi semnalului.

Receptorul GPS si statia de baza trebuie
sa aiba vedere libera spre cer.

Nu exista acoperire pentru telefonie
mobila.

Sunteti prea departe de statia de baza
(sau o alta sursa de semnal).

Nu este fixata dispunerea utilajelor.

Legatura dintre Tractor-ECU si ISOBUS-
TC a fost dezactivata.

Activati legatura Tractor-ECU cu ISOBUS-
TC in aplicatia Tractor-ECU.

Datele utilajului inca se incarca.

Daca acest mesaj sta afisat mult timp,
terminalul este conectat la un calculator
de lucru care nu raspunde.

S-ar putea sa nu fie posibil sa folosii
SECTION-Control cu acest calculator de
lucru, deoarece el nu suporta SECTION-
Control. Conectati un alt calculator de
lucru la terminal.

Niciun calculator de lucru conectat.
Conectati un calculator de lucru sau

selectati un profil masina in Virtual ECU.

TRACK-Leader nu a primit nicio informatie
despre calculatorul de lucru conectat sau
nu este conectat niciun calculator de
lucru.

Memoria de lucru este foarte redusa.
Intrerupeti lucrul si reporniti terminalul.

Tn memoria de lucru sunt salvate prea
multe date de lucru (de ex. de suprafete
prelucrate).

Porniti din nou terminalul.
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