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Aktivering af SECTION-Control

7 Aktivering og deaktivering af sektioner med SECTION-Control
741 Aktivering af SECTION-Control
Fremgangsmade Gar falgende for automatisk at aktivere og deaktivere sektionerne i en tilsluttet ISOBUS-computer:
1. Tilslut ISOBUS-computeren pa ISOBUS.
2. Konfigurer indstillinger for computeren. [ 87]
3. Start en navigation. [~ 23]
4. Indstil arbejdsfunktion. [ 55]
7.2 Andr SECTION-Control-arbejdsmetoden

Betjeningselementer

7.3

Fremgangsmade
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Nar SECTION-Control er aktiveret, kan du arbejde i to modi:
= Automatikmodus
| automatikmodus aktiveret og deaktiverer systemet sektionerne automatisk.
= Manuel modus
I manuel modus skal sektionerne altid aktiveres og deaktiveres manuelt.

Funktionssymbol |Betydning

Skifter mellem manuel og automatikmodus.

Hvilken modus der er aktiveret, vises pa arbejdsmasken:

Symbol | Betydning

Automatikmodus er aktiveret.

Manuel modus er aktiveret.

Visning af kortet med faktiske veerdier

Under arbejdet kan du fa vist de udbragte maengder som et kort med faktiske veerdier.
M En ISOBUS-computer er tilsluttet pa ISOBUS-grundudstyret.
M SECTION-Control er aktiveret.
M Der startes en navigation.

M Under arbejdet farver navigationen det bearbejdede omrade grent.

g
1. © d - Aktiver visualisering af nominel veerdi.

= Pa hovedskaermen markeres omrader med lignende udbragte meengder med blat.
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MULLE R® Automatisk mangvrering
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-_

Mulighed 1: - Tryk kort pé tasten "AUTO".

sy
Mulighed 2: Klik i arbejdsmasken for TRACK-Leader pa symbolet e

Ladi

Mulighed 3: Drej pa rattet. Hvis du drejer rattet steerkt eller standser dets drejning, detekterer
en indbygget sensor, at du tager kontrol. Den automatiske mangvrering er deaktiveret.

>

Mulighed 4: Betjen den valgfrie pedalkontakt.

o

Mulighed 5: Ved TRACK-Leader AUTO Iso ved nogle karetgjsmodeller desuden via en
aktiveringstast i karetajet eller vendepladsadministration. Bemaerk karetgjets brugsanvisning.

[AuTo] [MARU]
= Du ser arbejdsmaskens telleromrade, at symbolet w erstattes af falgende: w :

9.2.6 Finjustering af den automatiske mangvrering

Fordi styresystemet allerede er kalibreret, virker det uden problemer i naesten alle situationer. Det kan
dog ske, at seerlige omstaendigheder kreever en tilpasning af vaerdier. For eksempel ved seerlige
markforhold, tilbygningsenheder, kerehastighed etc.

Udeluk arsager
Hvis systemet ikke virker tilfredsstillende:
1. Kontroller GPS-signalets kvalitet.

2. Kontroller at mangvreringsjobcomputeren er fastgjort vibrationsfrit og pa den holder, der er
beregnet hertil.

3. Kontroller at GPS-modtageren er fastgjort pa det sted, der er beregnet hertil.

4, Kontroller at der er valgt den korrekte karetgjsprofil og maskinprofil.

Finjustering
Hvis andre arsager er udelukket, kan den automatiske mangvrering finjusteres.

Efter kalibreringen vises veerdien 10 ved hvert parameter. Dette star for de optimale indstillinger for
det valgte karetgj uden arbejdsredskab. Veerdierne kan tilpasses til de aktuelle markbetingelser og til
arbejdsredskabet ved at gge eller reducere parametret trinvist.
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10.1

Fremgangsmade

10.2
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Til- og frakobling af spor med TRAMLINE-Management MULLE R®
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Til- og frakobling af spor med TRAMLINE-Management

Aktiver TRAMLINE-Management

Du skal gare folgende for at aktivere TRAMLINE-Management:
M Licensen ,TRAMLINE-Management” er aktiveret.
1. Tilslut ISOBUS-jobcomputeren pa den ISOBUS, der understatter TRAMLINE-Management.
2. Kontrollér at den tilsluttede jobcomputer er konfigureret korrekt.
3. Start en navigation. [~ 23]
4. Kontrollér at der allerede er oprettet styrelinjer. Ellers skal de oprettes. [ 37]
5. Veelg, om du vil arbejde i automatisk eller manuel arbejdsfunktion. [— 55]
= TRAMLINE-Management er aktiveret.

= Der, hvor du opretter et spor, vises en gul linje pa terminalen:
{Hﬂm arallel_1

OO0

5.0 km/h

0.03 ha 0.02 ha

Andring af TRAMLINE-Management-arbejdsfunktion

Nar TRAMLINE-Management er aktiveret, kan du arbejde i to modi:
= Automatikmodus
| automatikmodus opretter systemet automatisk sporene.
= Manuel modus
I manuel modus skal sporerne altid aktiveres og deaktiveres manuelt.

Funktions- | Betydning
symbol

Skift mellem manuel modus og automatisk modus.

Hvilken modus der er aktiveret, vises pa arbejdsmasken:

Symbol | Betydning

Automatikmodus er aktiveret.
)

Manuel modus er aktiveret.

TRAMLINE-Management kan ikke aktiveres, da der endnu ikke er oprettet styrelinjerne.
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10.3

Fremgangsmade

10.4

30302432a-02-DA

Til- og frakobling af spor med TRAMLINE-Management

Flyt spor til en anden overkgrsel

Flyt spor til en anden overkersel
Hvis du opretter spor i automatikmodus, overfares disse af TRAMLINE-Management til maskinen.

Hvis det aktuelle overkarselsnummer ikke stemmer overens med den @nskede overkarsel, skal den
tilpasses manuelt.

BEM/ERK

Forkerte spor ved forkert kereretning
Hvis du under arbejdet karer mod den foreskrevne kareretning i sporsrytmen oprettes sporene pa
din mark forkert.

o Sgrg altid for at din sporrytme har den foreskrevne kgreretning.

M Du har aktiveret automatikmodus for TRAMLINE-Management.
M Den tilsluttede ISOBUS-jobcomputer er tilsluttet og konfigureret korrekt.

- @g det aktuelle overkarselsnummer. /

- Reducér det aktuelle overkgrselsnummer.

= Overkgrselsnummeret gendrer sig.

Invertering af AB-linje for spor

For at sporene kan oprettes i de korrekte overkarsler, skal der kontrolleres, om de styrelinjer, der er
oprettet i TRACK-Leader, stemmer overenes i AB-retning.

Alt efter, om arbejdet begyndes pa venstre eller hgjre markkant, skal AB-linjen for oprettelse af spor
muligvis inverteres.

Eksempel 1: Kareretningen stemmer overens med den oprettede AB-linje. Sporene oprettes i de
korrekte overkgrsler.

V15.20191001 75















Konfiguration

MULLER’

Konfigurer TRACK-Leader TOP ELEKTRONIK
A TRIMBLE COMPANY

Billede Betydning

(3 g Overlapning ved tilkobling

(@)

Overlapning ved frakobling

Fremgangsmade M Du har abnet maskinprofilen, hvor du skal korrigere inertitiden.

:AL'!

@ - Abn inertitidskorrektion.
= Masken "Inertitidskorrektion" vises.

2. Velg den afvigelse, hvor du skal korrigere inertitiden..
= Masken "Inertitidskorrektion" for den valgte afvigelse.
= Du ser den aktuelt indstillede inertitid.

3. Angiv den hastighed, hvor afvigelsen er opstaet, i parameter "Arbejdshastighed".

4. Indtast den opstaede afvigelse i parameter "Afvigelse".

5. V - Bekreeft.
= Der fremkommer en meddelelse med den ny beregnede inertitid.

6. "Ja" - Bekreeft.
7. Gentag denne proces for eventuelle yderligere afvigelser.
=> Du har korrigeret inertitiden.

=> Hvis du vil genoprette de inertitider, der er indstillet i jobcomputeren, skal du en gang slette
SECTION-Control-profilen. [ 87]

12.4 Konfigurer TRACK-Leader TOP
Folgende parametre skal indstilles, for at kunne bruge TRACK-Leader TOP:

Hojde GPS-modtager
Afstand til GPS-modtager fra jorden.
Hertil kreeves: TRACK-Leader TOP

12.5 Parametre for TRACK-Leader AUTO®

TRACK-Leader AUTO kan kun konfigureres efter starten af en navigation [= 65]. | denne menu kan
karetgjsprofilen veelges og WiFi aktiveres.
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