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Aktivering og deaktivering af sektioner med SECTION-Control 
 

Aktivering af SECTION-Control 
 

Gør følgende for automatisk at aktivere og deaktivere sektionerne i en tilsluttet ISOBUS-computer: 

1. Tilslut ISOBUS-computeren på ISOBUS. 

2.  Konfigurer indstillinger for computeren. [➙ 87]  

3.  Start en navigation. [➙ 23]  

4.  Indstil arbejdsfunktion. [➙ 55]  
 

Ændr SECTION-Control-arbejdsmetoden 
Når SECTION-Control er aktiveret, kan du arbejde i to modi: 
 ▪ Automatikmodus 

I automatikmodus aktiveret og deaktiverer systemet sektionerne automatisk. 
 ▪ Manuel modus 

I manuel modus skal sektionerne altid aktiveres og deaktiveres manuelt. 
 
 

  

Funktionssymbol Betydning 

 
Skifter mellem manuel og automatikmodus. 

  

Hvilken modus der er aktiveret, vises på arbejdsmasken: 
  

Symbol Betydning 

 
Automatikmodus er aktiveret. 

 
Manuel modus er aktiveret. 

   

Visning af kortet med faktiske værdier 
Under arbejdet kan du få vist de udbragte mængder som et kort med faktiske værdier. 

 

  En ISOBUS-computer er tilsluttet på ISOBUS-grundudstyret. 

  SECTION-Control er aktiveret. 

  Der startes en navigation. 

  Under arbejdet farver navigationen det bearbejdede område grønt. 

1.  - Aktiver visualisering af nominel værdi. 
 ⇨ På hovedskærmen markeres områder med lignende udbragte mængder med blåt. 
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1.  Mulighed 1:  - Tryk kort på tasten "AUTO". 

2.  Mulighed 2: Klik i arbejdsmasken for TRACK-Leader på symbolet . 

3.  Mulighed 3: Drej på rattet. Hvis du drejer rattet stærkt eller standser dets drejning, detekterer 
en indbygget sensor, at du tager kontrol. Den automatiske manøvrering er deaktiveret. 

4.  Mulighed 4: Betjen den valgfrie pedalkontakt. 

5.  Mulighed 5: Ved TRACK-Leader AUTO Iso ved nogle køretøjsmodeller desuden via en 
aktiveringstast i køretøjet eller vendepladsadministration. Bemærk køretøjets brugsanvisning. 

 ⇨ Du ser arbejdsmaskens tællerområde, at symbolet  erstattes af følgende: . 
 

Finjustering af den automatiske manøvrering 
Fordi styresystemet allerede er kalibreret, virker det uden problemer i næsten alle situationer. Det kan 
dog ske, at særlige omstændigheder kræver en tilpasning af værdier. For eksempel ved særlige 
markforhold, tilbygningsenheder, kørehastighed etc. 

Udeluk årsager 

Hvis systemet ikke virker tilfredsstillende: 

1. Kontroller GPS-signalets kvalitet. 

2. Kontroller at manøvreringsjobcomputeren er fastgjort vibrationsfrit og på den holder, der er 
beregnet hertil. 

3. Kontroller at GPS-modtageren er fastgjort på det sted, der er beregnet hertil. 

4. Kontroller at der er valgt den korrekte køretøjsprofil og maskinprofil. 

Finjustering 

Hvis andre årsager er udelukket, kan den automatiske manøvrering finjusteres. 

Efter kalibreringen vises værdien 10 ved hvert parameter. Dette står for de optimale indstillinger for 
det valgte køretøj uden arbejdsredskab. Værdierne kan tilpasses til de aktuelle markbetingelser og til 
arbejdsredskabet ved at øge eller reducere parametret trinvist. 
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Til- og frakobling af spor med TRAMLINE-Management 
 

Aktiver TRAMLINE-Management 
 

Du skal gøre følgende for at aktivere TRAMLINE-Management: 

  Licensen „TRAMLINE-Management“ er aktiveret. 

1. Tilslut ISOBUS-jobcomputeren på den ISOBUS, der understøtter TRAMLINE-Management. 

2. Kontrollér at den tilsluttede jobcomputer er konfigureret korrekt. 

3. Start en navigation. [➙ 23] 

4. Kontrollér at der allerede er oprettet styrelinjer. Ellers skal de oprettes. [➙ 37] 

5. Vælg, om du vil arbejde i automatisk eller manuel arbejdsfunktion. [➙ 55] 

 ⇨ TRAMLINE-Management er aktiveret. 

 ⇨ Der, hvor du opretter et spor, vises en gul linje på terminalen: 

  

Ændring af TRAMLINE-Management-arbejdsfunktion 
Når TRAMLINE-Management er aktiveret, kan du arbejde i to modi: 
 ▪ Automatikmodus 

I automatikmodus opretter systemet automatisk sporene. 
 ▪ Manuel modus 

I manuel modus skal sporerne altid aktiveres og deaktiveres manuelt. 
  

Funktions-
symbol 

Betydning 

 
Skift mellem manuel modus og automatisk modus. 

  

Hvilken modus der er aktiveret, vises på arbejdsmasken: 
  

Symbol Betydning 

 
Automatikmodus er aktiveret. 

 
Manuel modus er aktiveret. 

 
TRAMLINE-Management kan ikke aktiveres, da der endnu ikke er oprettet styrelinjerne. 
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Flyt spor til en anden overkørsel 
Hvis du opretter spor i automatikmodus, overføres disse af TRAMLINE-Management til maskinen. 

Hvis det aktuelle overkørselsnummer ikke stemmer overens med den ønskede overkørsel, skal den 
tilpasses manuelt. 

  

 

BEMÆRK 
Forkerte spor ved forkert køreretning 
Hvis du under arbejdet kører mod den foreskrevne køreretning i sporsrytmen oprettes sporene på 
din mark forkert. 

◦ Sørg altid for at din sporrytme har den foreskrevne køreretning. 
 
 

  Du har aktiveret automatikmodus for TRAMLINE-Management. 

  Den tilsluttede ISOBUS-jobcomputer er tilsluttet og konfigureret korrekt. 

1.  - Øg det aktuelle overkørselsnummer. / 

 - Reducér det aktuelle overkørselsnummer. 

 ⇨ Overkørselsnummeret ændrer sig. 
 

Invertering af AB-linje for spor 
For at sporene kan oprettes i de korrekte overkørsler, skal der kontrolleres, om de styrelinjer, der er 
oprettet i TRACK-Leader, stemmer overenes i AB-retning. 

Alt efter, om arbejdet begyndes på venstre eller højre markkant, skal AB-linjen for oprettelse af spor 
muligvis inverteres. 

 
Eksempel 1: Køreretningen stemmer overens med den oprettede AB-linje. Sporene oprettes i de 
korrekte overkørsler. 
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Billede Betydning 

 

Overlapning ved tilkobling 

 

Overlapning ved frakobling 

  
 

  Du har åbnet maskinprofilen, hvor du skal korrigere inertitiden. 

1.  - Åbn inertitidskorrektion. 
 ⇨ Masken "Inertitidskorrektion" vises. 

2. Vælg den afvigelse, hvor du skal korrigere inertitiden.. 
 ⇨ Masken "Inertitidskorrektion" for den valgte afvigelse. 
 ⇨ Du ser den aktuelt indstillede inertitid. 

3. Angiv den hastighed, hvor afvigelsen er opstået, i parameter "Arbejdshastighed". 

4. Indtast den opståede afvigelse i parameter "Afvigelse". 

5.  - Bekræft. 
 ⇨ Der fremkommer en meddelelse med den ny beregnede inertitid. 

6. "Ja" - Bekræft. 

7. Gentag denne proces for eventuelle yderligere afvigelser. 

 ⇨ Du har korrigeret inertitiden. 

 ⇨ Hvis du vil genoprette de inertitider, der er indstillet i jobcomputeren, skal du en gang slette 
SECTION-Control-profilen. [➙ 87] 

 

Konfigurer TRACK-Leader TOP 
Følgende parametre skal indstilles, for at kunne bruge TRACK-Leader TOP: 

Højde GPS-modtager 

Afstand til GPS-modtager fra jorden. 

Hertil kræves: TRACK-Leader TOP 
 

Parametre for TRACK-Leader AUTO® 
TRACK-Leader AUTO kan kun konfigureres efter starten af en navigation [➙ 65]. I denne menu kan 
køretøjsprofilen vælges og WiFi aktiveres. 
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