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[Memouen,

1 Einleitung

Mit der ISOBUS-Grundausristung mit Traktor-Jobrechner haben Sie eine ISOBUS
Grundausriistung erstanden, die wir nach dem neusten Stand der Norm entwickelt haben.
Unsere Erfahrung aus mehr als 10 Jahren Entwicklung von CAN-Bus Komponenten hatte
dabel einen entscheidenden Einflul3. Mit der 1SOBUS-Grundausristung mit Traktor-
Jobrechner machen Sie lhren Traktor ISOBUS-féhig. In Zukunft wird die Anzahl der
landwirtschaftlichen Maschinen und Gerédte, die mit ISOBUS kompatiblen Jobrechnern
ausgerUstet sind, rapide steigen. Ein 1ISOBUS-fahiger Traktor in Verbindung mit einem
ISOBUS-Terminal (z.B. BASIC - Terminal) bietet Ihnen die Technologie, um solche
Maschinen und Geréte zu betreiben.

Die 1SO Norm 11783 definiert das Ubertragungsmedium, die Steckverbindungen und den
Datenaustausch des ISOBUS. Dieser arbeitet auf der Basis eines CAN-Bus, der auch in der
Automobil- und Nutzfahrzeugbranche zum Einsatz kommt. Der ISOBUS regelt den
Datenaustausch zwischen dem Bedienterminal und den Jobrechnern im Traktor und den
angebauten oder angehangten Maschinen. Die Kompatibilitéat der ISOBUS-Geréte, nach | SO
Norm 11783, wird durch unabhdngige Testinstitute gepruft. Erst wenn diese Prifung
erfolgreich abgeschlossen wurde, erhdt das Gerat das ISOBUS-Zertifikat.

ISOBUS
BASIC-Terminal
ISOBUS ISOBUS
Heck- Front-
steckdose steckdose

Abb. 1-1: ISOBUS-Traktor

Copyright Muller-Elektronik GmbH u. Co. KG Bedienungsanleitung ISOBUS Grundausriistung mit Jobrechner (07/03) Seite- 3 -
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Sicherheltshinwelise

AusschluRklausdl

Die Anlage ist ausschliefdlich fur den Einsatz in der Landwirtschaft bestimmt. Jede dartber
hinausgehende Installation oder Gebrauch der Anlage liegt nicht im Verantwortungsbereich
des Herstellers.

Fir alle hieraus resultierenden Schaden an Personen oder Sachen haftet der Hersteller nicht.
Alle Risiken fur nicht bestimmungsgemal3en Gebrauch tragt allein der Benutzer.

Zur bestimmungsgemal3en Verwendung gehort auch die Einhaltung der vom Hersteller
vorgeschriebenen Betriebs- und Instandhal tungsbedingungen.

Die einschlagigen Unfallverhitungsvorschriften, sowie die sonstigen allgemein anerkannten
sicherheitstechnischen, industriellen, medizinischen und stral3enverkehrsrechtlichen Regeln
sind einzuhalten. Eigenméchtige Verdnderungen an der Anlage schlief3en eine Haftung des
Herstellers aus.

Sicherheitsvor kehrungen

Warnung!

AN\

Achten Sieimmer auf dieses Symbol fir Hinweise auf wichtige
Sicherheitsvorkehrungen.
Esbedeutet Achtung! Werden Sie aufmerksam!
Esgeht um I hre Sicher heit.

VAN

Zuerst immer die Bedienungsanleitung lesen, bevor die Anlage

eingesetzt wird.

Seite- 4 -
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Beachten Sie die folgenden empfohlenen Vorkehrungen und Sicher heitsanweisungen:
Entfernen Sie keine Sicherheitsmechanismen oder —schilder.

Bevor Sie das Gerdt benutzen, lesen und verstehen Sie diese Anleitung. Genauso
wichtig ist, dal3 weitere Bediener dieses Geréts das Handbuch lesen und verstehen.

Bel der Wartung oder beim Einsatz eines Ladegerétes, schalten Siedie
Stromversorgung ab.

Fuhren Sie nie Wartung oder Reparaturen am Gerét wahrend des Betriebs aus.

Beim Schweil3en am Gerét oder an elner angehangten Maschine, ist vorher die
Stromzuftihrung zu unterbrechen.

Kinder vom Gerét fernhalten.

Benutzen Sie keinen Hochdruckreiniger fur das Reinigen der elektronischen
Bauelemente.

> BB BB B PP

Sollteirgendein Teil dieser Anleitung nach dem Lesen Ihnen weiterhin
unverstandlich bleiben, setzen Sie sich zwecks weitere Erklarungen vor dem Einsatz
des Gerétes mit dem Handler oder mit dem Miiller-Elektronik Kundendienst in
Verbindung.

>

Lesen Sie sorgféltig alle Sicherheitsanwei sungen im Handbuch und die
Sicherheitsetiketten am Gerét. Sicherhelitsetiketten sollen immer in einem gut
lesbaren Zustand sein. Ersetzen Sie fehlende oder beschédigte Etiketten. Sorgen Sie
dafur, dal3 neue Geréteteile mit den aktuellen Sicherheitsetiketten versehen sind.
Ersatzetiketten erhalten Sie von Ihrem autorisierten Handler.

AN\ Lernen Sie das Gerét vorschriftsmaldig zu bedienen. Niemand soll es ohne genaue
Anweisungen bedienen.

>

Halten Sie das Gerét und die Zusatzteile in gutem Zustand. Unzuldssige
Veranderungen oder Gebrauch kénnen die Funktion und/oder Sicherheit
beeintrachtigen und die Lebensdauer des Gerétes beeinflussen.

Copyright Muller-Elektronik GmbH u. Co. KG Bedienungsanleitung ISOBUS Grundausriistung mit Jobrechner (07/03) Seite-5-



. MULLER_
| Jﬂh’lfﬂﬂ]k_l

2.3  Sicherheitshinweis
zur nachtréglichen Installation von elektrischen und elektronischen
Geraten und/oder Komponenten
Heutige Landmaschinen sind mit elektronischen Komponenten und Bauteilen ausgestattet,
deren Funktion durch elektromagnetische Aussendungen anderer Gerdte beeinflufdt werden
kann. Solche Beeinflussungen konnen zu Geféhrdungen von Personen fihren, wenn die
folgenden Sicherheitshinweise nicht befolgt werden.
Bel einer nachtraglichen Installation von elektrischen und elektronischen Gerdten und/oder
Komponenten in eine Maschine, mit Anschlul3 an das Bordnetz, mul3 der Verwender
eigenverantwortlich prifen, ob die Instalation Stérungen der Fahrzeugelektronik oder
anderer Komponenten verursacht. Dies gilt insbesondere fir die elektronischen Steuerungen
von:
* EHR,
* Fronthubwerk,
» Zapfwellen,
e Motor und
o Getriebe.
Es ist vor dlem darauf zu achten, dal3 die nachtréglich installierten elektrischen und
elektronischen Bauteile der EMV-Richtlinie 89/336/EWG in der jewells geltenden Fassung
entsprechen und das CE-K ennzeichen tragen.
Fur den nachtréglichen Einbau mobiler Kommunikationssysteme (z.B. Funk, Telefon)
missen zusétzlich insbesondere folgende Anforderungen erfillt werden:
» Esdurfen nur Geréte mit Zulassung gemal3 den gultigen Landesvorschriften (z.B.
BZT-Zulassung in Deutschland) eingebaut werden;
» Das Gerét muld fest installiert werden;
» Der Betrieb von portablen oder mobilen Gerédten innerhalb des Fahrzeuges ist nur
Uber eine Verbindung zu einer fest installierten Auf3enantenne zul&8ssig;
» Das Sendetell ist raumlich getrennt von der Fahrzeug-Elektronik einzubauen;
* Beim Antennenbau ist auf ene fachgerechte Instalation mit guter
M asseverbindung zwischen Antenne und Fahrzeugmasse zu achten.
Fur die Verkabelung und Installation sowie die max. zuléssige Stromabnahme sind zusétzlich
die Einbauanleitung des Maschinen-Herstellers zu beachten.
Seite- 6 - Copyright Mller-Elektronik GmbH u. Co. KG, Bedienungsanleitung ISOBUS Grundausriistung mit Jobrechner (07/03)



-
_I

MULLER
Inktramlk

|
o

Ubersicht Traktor-Grundausr (istung

3

oo [01-80-500¢/L O 100—81/0¢00¢
(wnjoQ) (xspuj) (J3wwinuyipy)

T — (oneia) [— Bunuysez — T QYD Moy |

| (noim)] —owtorg| &/ (ouyozeb)

J8UYO3.1gop—IopinaL SNAOS] OISIac

C9GCCTLE UN—HY
98/11 0SI / 1$896 NIC
2s0p¥093}s|pubig UD |9gDY

®
LGGO0L LS IN—"MV @

‘jodg | Jexo93spullg

(] @ i

Q
Aowmmoméo_aov// )

e a||jomjdpz—losusg l\

AIINDIPAH PlUNg—¢

(986z 1 g—uondo)
Bunjje1ssiiequy

@ A—Josuag

(08Gz0g—uondo)

@ Ao__o\scowtcx\vomv

X—Josuag

(¢8GzZog—uondo)
@ 1429 —JDpDY

Loszesle IN-wY [ BT

USJoSUaS JNy JB|IaIBA

09GZCZLE IN—MY
Jsuyo8Igqop

Abb. 3-1: Ubersicht Traktor-Grundausriistung mit Traktor-Jobrechner
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Tabelle 1: Beschreibung zur Ubersicht

(1) Batteriekabel mit Sicherungshaltern

(2)  Traktor-Jobrechner

(28) 42 pol. AMP Stecker fur Anschluf3 des Terminals und Heck-Sensorik
(2b) 16 pol. AMP Stecker fur Anschluf3 der Frontsteckdose und Front-Sensorik
3 |SOBUS-Heck-Steckdose

4 Blindstecker zum Abdichten des nicht benutzten 16 pol. AMP Steckers
(5)  Anschlukabel Signalsteckdose

(5a) Stecker zum Anschluf3 an Signalsteckdose

(5b) Terminalstecker; Hier wird das ISOBUS-Terminal angeschlossen

(6) AnschluRkabel mit Verteiler

(6a) Verteiler fr Anschlul® einzelner Sensoren

(6b) Terminalstecker; Hier wird das ISOBUS-Terminal angeschlossen

(7) Radar Sensor fur Geschwindigkeitsmessung

8) Sensor-X (Rad/Kardanwelle) fur Geschwindigkeitsmessung

9) Sensor-Y Arbeitsstellung ermittelt die , digitale” Arbeitsstellung

(10) Sensor Zapfwelle zur Erfassung der Zapfwellendrehzahl

Mit der Traktor-Grundausristung kann ein Standardtraktor auf einen 1SOBUS-Traktor
aufgeriistet werden. Sie besteht aus dem Traktor-Jobrechner mit ISOBUS-Steckdose und dem
Batterieanschlusskabel. Die ISOBUS-Steckdose und das Batterianschluf3kabel sind fest am
Traktor-Jobrechner montiert. Uber einen 42 poligen AMP-Stecker werden das Terminal und
die meisten Traktorsignale angeschlossen. Ein 16 poliger AMP-Stecker dient zum optionalen
Anschlul? der Frontsteckdose und der Frontsensoren. Wird dieser Stecker nicht bendtigt, so
wird er mit einem Blindstecker verschlossen.

Derzeit sind 2 verschiedene Anschluf3kabel fir Terminal und Traktorsignale am 42 poligen
AMP-Stecker verflgbar.

Das Anschlufkabel Signalsteckdose (siehe Abb. 3-1 Nr. 5) ist fur den Anschlul? an die
DIN/ISO Steckdose (DIN 9684.1 und ISO 11786) des Traktors geeignet. Die hier
verfugbaren Signale werden vom Traktor-Jobrechner fur ale Tellnehmer auf dem ISOBUS
zur Verfligung gestellt.

Abb. 3-1 Nr. 6 zeigt das Anschlul3kabel mit Verteller. Bel dieser Ausfiihrung kénnen die
Sensoren einzeln im Verteiler (6a) angeschlossen werden.

Folgende Sensoren sind anschlief3oar:
Rad/Kardanwelle (8), Arbeitsposition Heck (analog), Radar (7), Zapfwelle Heck (10),
Arbeitsstellung Heck (Digita) (9).

Seite- 8 -
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4 Anbauanleitung

4.1 Traktor-Jobrechner und Hecksteckdose

Der Traktor-Jobrechner sollte am Heck des Traktors montiert werden. Mogliche Positionen
sind der Kotflligel oder die Rick- bzw. Unterseite der Kabine. Abb. 4-1 zeigt ein Beispiel fir
die Montage an der Kabinenrtickseite.

Abb. 4-2: Montage der | SOBUS-Steckdose

Die ISOBUS-Steckdose sollte gut zuganglich im Heckbereich des Traktors montiert werden
(siehe Abb. 4-2). Eine Montage am Kotfllgel ist ebenfalls moglich.

Copyright Miiller-Elektronik GmbH u. Co. KG Bedienungsanleitung ISOBUS Grundausrtistung mit Jobrechner (07/03) Seite- 9 -
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4.2 Batteriekabel

Sicherungshalter

@;/mn‘ 50-A Sicherung

lter
erung

Stafiverbinder

m Sthrumpfsthlau[h\

C—

J\
— 5

Sicherungshal
mit 15-A Sich:

Abb. 4-3: Batteriekabel Ubersicht

200 - 300 mm abmanteln

Ringzunge_ gelb
2

/fur L-6 mm

Ringzunge_ blau
fir 1-2,5% mm?*

a

a

\ca‘ Smm abisolieren
! ngepasste Lange

Abb. 4-4: Batteriekabel kirzen

\ rt - émm*

s - gmm*
rt - 2,5mm?

Stofiverbinder nach dem Quetschen

/mir ‘Warmegquelle einschrumpfen

Abb. 4-5: Batteriekabel mit Ringzungen und

Sicherungshalter

(Abb. 4-3) Ubersicht
Batteriekabel mit Sicherungshalter

(Abb. 4-4) Batteriekabel kirzen

Das Batteriekabel von der Grundaus-riistung
bis zur Fahrzeugbatterie mit  den
Kabelbindern fest verlegen, so daf3 keine
Knick- oder Scheuerstellen entstehen kénnen.
Wenn nétig, das Batteriekabel kiirzen, dann
das Kabelende abmanteln und die
Einzeladern abisolieren.

(Abb. 4-5) Montage Ringzunge und
Sicherungshalter

Die roten Kabel an die Sicherungshalter
ancrimpen:

e 6,0mm? > Sicherungshalter 50A

e 25mm? > Sicherungshalter 15A

Die schwarzen Kabel an die Ringzungen
ancrimpen:

*  6,0mm? - Ringzunge gelb

* 25mn? > Ringzunge blau

Die Quetschungen von Ringzunge und
StolRverbinder mit einer Zange durchfhren.

Die beden Stolverbinder mit einer
Warmequelle  (z.B. HelJuftfén  oder
Feuerzeug) so lange einschrumpfen, bis der
in den StoRverbindern vorhandene Kleber
austritt.

Die schwar zen Kabel an den Massepol, die roten an den Pluspol der Batterie anklemmen.

Sicherheitshinwels. Bei Sicherungsaustausch den Stromwert beachten! Es

ist nicht zuldssig eine hdhere Absicherung als die oben genannten Werte zu
verwenden (Kabelbrandgefahr)! Nur original KFZ-Flachstecksicherungen
(DIN 72581) verwenden!

Seite- 10 -
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4.3  Montage der Sensoren

43.1

* Montage am Allradtraktor und MB-Trak:
Die Schlauchschelle mit Magnet wird an der

MULLER
lektromnlk |

Sensor X (Ermittlung der Strecke)
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* Montage am Unimog (Unimog ohne Signalsteckdose)
Fur den Unimog steht ein Tachoadapter zur Verfliigung. Die Tachowelle wird vom Getriebe
abgeschraubt und der mitgelieferte Adapter dort angeschraubt.
Die mit Mehrzweckfett versehene Welle mit den Magneten wird mit der Gabel nach unten

eingesetzt.

Die Tachowelle wird am freien Ende des Adapters angeschraubt.

« MB-Track, AnschluRkabel

Abb. 4-6: Sensor-X an Allradtr aktor

Das Anschluf3kabel muf® am Buchsenkontakt 2 des Traktormetersteckers angeschlossen
werden. Im Signalverteiler ist das Kabel an der Klemme (gn) des Rad/Kardan Anschlusses

aufzulegen.

¥

STE
obkd2| -
LE
ko

= |

¥ u]

Abb. 4-7 Anschluf3kabel MB-Trac

Copyright Muller-Elektronik GmbH u. Co. KG
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e Induktiver Getriebesensor Typ : JCB

Der Sensor , zum Erfassen der
Fahrgeschwindigkeit wird ne-
ben dem vorhandenen Getrie-
besensor eingeschraubt !

Der dort befindliche Blind-
stopfen muld vorher entfernt
werden.

Den Getriebesensor soweit ein-
schrauben, bis das Zahnrad be-
rahrt wird. Dann eine habe
Umdrehung zurtickdrehen und
mit der zusdtzlichen Mutter
kontern!

zusétzlicher Sensor
fur Mitller-Computer

Sensor fir
JCB-Anzeigecomputer |

Abb. 4-8: JCB-Gruppengetriebe

* Montage am Traktor ohne Allradantrieb:
Die Magnete werden mit dem beiliegenden V4A-
Schrauben in die Radmuschel montiert. Sie missen
gleichmallig auf dem Umfang vertellt werden. Die
rote Seite muf3 dabel zum Sensor gerichtet sein.

Die Anzahl der Magnete ergibt sich aus der Grof3e des
Rades.

Die gefahrene Strecke von Impuls zu Impuls darf 60
cm nicht Uberschreiten.

Berechnung:
Radumfang + 60 cm = Anzahl Magnete

z.B.:
256 cm + 60 cm = 4,27 = min. 5 Magnete

Der Sensor ist an dem Achsschenkellager mit dem
beiliegenden Halter so zu montieren, dal3 das Ende
des Sensors auf die Magnete zeigt. Der Abstand muf3
5 - 10 mm betragen.

5 =10 mm

N

/- Sensor—X

O

N

4

AN
“

Magnet (rote Seite)

Abb. 4-9: Sensor-X an Traktor
ohne Allradantrieb

Seite- 12 -
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4.3.2 Sensor Y (Arbeitsstellung)

Der Sensor Y wird Uber die 3-pol. Buchse am Verteiler angeschlossen. Mit ihm wird von
dem Heck- bzw Frontkraftheber die (digitale) Arbeitsstellung abgenommen.

Der Magnet wird mit der beigefligten V4A-
Schraube an ein Maschinenteil montiert, das seine
Lage von Transport- in Arbeitsstellung andert.
Dierote Seite zeigt ist dabel zum Sensor gerichtet.
Der Sensor wird an einem gegeniberliegenden,
feststehenden  Fahrzeugteil  installiert. In
Arbeitsstellung mul3 sich der Magnet vor dem —
Sensor befinden.
Bewegt sich der Magnet in Arbeitsstellung um
mehr as 40 mm vor dem Sensor, wird ein zweiter F e
Magnet in Bewegungsrichtung des Magneten
montiert. Bringt man die Maschine in
Transportstellung, mul3 sich der Magnet
mindestens 40 mm vom Sensor entfernen. Falls —
das Signal invertiert angezeigt wird, so kann
durch Umstecken der Steckbriicke im Verteiler
von ,Norm“ auf ,Inv.“ eine Invertierung .
vorgenommen werden (siehe Abb. 4-11). . n Ktormisarg

Abb. 4-10: Montage Sensor Y

ITRoTaETra
2 e
']

Sensor-Y

Magnet

Abb. 4-11: Verteiler Innenansicht

Abb. 4-12: Montagebeispiel Sensor Y

Copyright Muller-Elektronik GmbH u. Co. KG Bedienungsanleitung ISOBUS Grundausriistung mit Jobrechner (07/03) Seite- 13 -
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5 Maskendar stellung im |SOBUS-Ter minal
Ein ISOBUS-Terminal zeigt in der Regel von alen angeschlossenen Jobrechnern immer nur
die aktuelle Maske des gerade selektierten Jobrechners an. Alle weiteren Jobrechner kdnnen
in einem Auswahlment selektiert und angezeigt werden. Sobald eine Jobrechnermaske
angezeigt wird, sind auch deren Softkeys aktiv.
In diesem Kapitel werden die einzelnen Masken und Softkeys des Traktor-Jobrechners
erlautert.
51 DieHauptmaske
Damit Sie in die Hauptmaske des Traktor-Jobrechners gelangen, missen Sie im
Auswahimenl des Terminas ,GA 2° auswéhlen. (Hinweise zur Bedienung des
Auswahimenis entnehmen sie bitte der Bedienungsanleitung des Terminals). Nach der
Auswahl wird die Hauptmaske oder die zuletzt benutzte Maske des Traktor-Jobrechners
angezeigt.
2 4?
e
ﬂza 4@ .
18 =15 1,
5] =1E]
S5 .59 km-h O
B aso |BST
5] lmin 15868
Abb. 5-1: Hauptmaske Traktor-Jobrechner
Die in Abb. 5-1 gezeigte Maske entspricht der Standardausfiihrung. Sofern alle Sensoren
angeschlossen sind wird hier die aktuelle Geschwindigkeit, Zapfwellendrehzahl (hinten) und
der Zustand des Arbeitsstellungssensors (digital) angezeigt.
2 4?
ﬁEB L5 4 Ol/m ig .;.
18 =15 1,
5] =15 @
153.8 km-h O
= 1Ek
*d 1190 g a1 ‘
I ] \ T
5] lsmin 1588 5
____IEE
%-—- 850 %Jw!
x o] [ FE
Abb. 5-2: Erweiterte Hauptmaske
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Abb. 5-2 zeigt die Hauptmaske mit erweiterten Funktionen. Hier werden zusétzlich die
Zapfwellendrehzahl vorn, die Motordrehzahl sowie die analoge Arbeitsstellung des Front-
und Heckkrafthebers angezeigt.

Symbole der Hauptmaske:

Tabelle 2: Symbole der Hauptmaske

Symbol

Bedeutung

=1t
24 46

10

13.5 km~h

-G

Geschwindigkeitsanzeige analog und digital

O

Radsensor:

Ist dieses Symbol sichtbar, so wird die Geschwindigkeit vom
Rad- bzw. Kardansensor angezeigt. Dazu muf3 in der
Maschinendaten-Maske (siehe Kap. 5.3 Seite 18) der
Paramter ,, Radarsensor” auf ,, Aus' gesetzt sein.

Radarsensor
Ist dieses Symbol sichtbar, so wird die Geschwindigkeit vom

<, Radarsensor angezeigt. Dazu muf3 in der Maschinendaten-

l'll\‘*_kﬁ Maske (siehe Kap. 5.3 Seite 18) der Paramter ,, Radarsensor”
auf , Ein" gesetzt sein.
Difm in Anzeige der Motordrehzahl
a
'i' a Drehzahl der Frontzapfwelle
1190 Der Anzeigebereich betrégt 0 — 1500 U/min. Im Beispiel hier

_:] werden aktuell 1190 U/min gemessen.
=] l/min 158G
a lsmin 1580 Drehzahl der Heckzapfwelle

Il
Ay o0

Der Anzeigebereich betragt 0 — 1500 U/min.
Im Beispiel hier werden aktuell 850 U/min gemessen.

Lo

Arbeitsstellung Frontkraftheber (digital)
Der Pfeil zeigt den aktuellen Zustand an.
d = Arbeitsstellung , Ein*; T = Arbeitsstellung , Aus®

la 168

=

J3: A

Arbeitsstellung Frontkraftheber (analog)

Die Arbeitsstellung wird hier mit eilnem analogen Sensor
erfasst. Die Anzeige erfolgt in % und betragt in diesem
Beispiel 32%. Bei ca. 50% ist eine Linie zu sehen. Dies ist
der frel einstellbare Schwellwert, bel dem zwischen
Arbeitsstellung , Ein“ und ,Aus' umgeschaltet wird. 4 zeigt
den aktuellen digitalen Zustand in Abhangigkeit vom
Schwellwert an.

d = Arbeitsstellung , Ein*; T = Arbeitsstellung , Aus®

a1

Arbeitsstellung Heckkraftheber (digital)
Der Pfeil zeigt den aktuellen Zustand an.
d = Arbeitsstellung , Ein*; T = Arbeitsstellung , Aus®

Copyright Muller-Elektronik GmbH u. Co. KG
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BT

Symbol

Bedeutung

A

ol 52

Arbeitsstellung Heckkraftheber (anal og)

Die Arbeitsstellung wird hier mit eilnem analogen Sensor
erfasst. Die Anzeige erfolgt in % und betragt im Beispiel
63%. Bei ca. 30% ist eine Linie zu sehen. Dies ist der frei
einstellbare Schwellwert, bei dem zwischen Arbeitsstellung
,Ein“ und ,Aus‘ umgeschaltet wird. T zeigt den aktuellen
digitalen Zustand in Abhangigkeit vom Schwellwert an.

d = Arbeitsstellung , Ein*; T = Arbeitsstellung , Aus®

51.2 Softkeysder Hauptmaske

Tabelle 3: Softkeys der Hauptmaske

Softkey

Bedeutung

B7?

Aufruf der Kalibriermaske
In dieser Maske werden die Geschwindigkeitssensoren
kalibriert.

=)

1L

Aufruf der Ergebnis-Maske.
In der Ergebnis-Maske werden die Tages und Gesamtzéhler
angezeigt.

Aufruf der Maschinendaten-Maske
In dieser Maske kdnnen sdmtliche einstellbaren Werte
angesehen und geéndert werden.

Setzen des Schwellwertes fir die analoge Arbeitsstellung des
Frontkrafthebers. Die aktuelle Position des Frontkrafthebers
wird durch Betétigung dieses Softkeys as Umschaltpunkt
gespeichert. Mefdwerte oberhalb des Schwellwertes werden
as T = Arbeitsstellung ,Aus‘ gewertet; unterhalb bedeutet
d = Arbeitsstellung , Ein®

al}

Setzen des Schwellwertes fir die analoge Arbeitsstellung des
Heckkrafthebers. Die aktuelle Position des Heckkrafthebers
wird durch Betétigung dieses Softkeys as Umschaltpunkt
gespeichert. Mef3werte oberhalb des Schwellwertes werden
as T = Arbeitsstellung ,Aus‘ gewertet; unterhalb bedeutet
4 = Arbeitsstellung , Ein®

Seite- 16 -

Copyright Mller-Elektronik GmbH u. Co. KG, Bedienungsanleitung ISOBUS Grundausriistung mit Jobrechner (07/03)




. MULLER
| lektromnlk |

5.2 Die Kalibriermaske

Die Kalibriermaske dient zur exakten Kalibrierung der Geschwindigkeitssensoren.

3 g

KEALIBEIERIING
—Impulsse pro 100 Meter- UK

1. Ta=ste ﬁ driicken
2. 100 Meter fahren ESC

3. Taste QK driiclken

Fadimpul=e: 0 @
Radarimpul=e: 0

Abb. 5-3: Kalibriermaske

AN

Achtung!
Diese Kalibrierung muf3 sehr genau durchgefihrt werden, da die spétere Mef3genauigkeit der
Geschwindigkeit, Flache usw. von den gespei cherten Werten abhangt.

Folgende Schritte sind durchzuf ihren:
* Messen Sie auf dem Feld eine 100 m Strecke ab und markieren Sie den Anfangs- und
Endpunkt. Fahren Sie den Traktor genau an den Anfangspunkt und halten Sie an.

» Starten Sie den Kalibriervorgang durch Druck auf die Taste ﬁ

* Fahren Sie nun genau bis zum markierten Endpunkt und halten Sie dort an. Wahrend der
Fahrt werden die gezdhlten Impulse fur die einzelnen Sensoren auf dem Bildschirm
angezeigt.

Radimpul=e: 213
Fadarimpul=ze: 1777

. OK
* Zum Beenden der Messung und Ubernahme der neuen Werte die Taste dricken.

ESC
Sollen die Mefl3werte verworfen werden, die Taste driicken.

=)

e Zur Ruckkehr ins Hauptment drtcken.
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5.3 Die Maschinendaten-M aske

Die Maschinendaten-Maske erreicht man durch Dricken der Taste in der

Hauptmaske.

&5

EINETELLUNGEN

Radimpu lee pro 188 m =g

Radarimpulse pro 108 m 12668
Impulse PTO hinten 2
Impulse PTO worn 52
Impulse Motordrehzahl El
Arbeitsbreite in m 3.8
Dreipunktsensor hinten analog

Oreipunktsensor worn analog
Radarsensor Ein @

Abb. 5-4: Einstellmaske

Hier kdnnen Sie Einstellungen fir einzelne Sensoren manuell vornehmen. Tabelle 4 Seite 19
erkléart die Bedeutung der einzelnen Parameter.

Wie die Parameter veréndert werden kdnnen entnehmen Sie bitte der Bedienungsanleitung
des verwendeten Terminals.

=)

Mit der Taste wird wieder die Hauptmaske angezeigt.
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Tabdle 4: Parmeter der Einstellmaske

Parameter

Bedeutung

Radimpulse pro 100 m

Ist ein Rad/Kardan-Sensor angeschlossen, werden hier die
Impulse pro 100 Meter eingestellt. Ist der genaue Wert nicht
bekannt, kann ene Kalibrierung (siehe Kap. 5.2)
durchgefiihrt werden.

Dieser Wert mul3 sehr genau eingestellt werden, da er
die Geschwindigkeit, die Flé&chenmessung und die
Regel funktionen der angeschl ossenen Jobrechner beeinflufit.

Radarimpulse pro 100 m (1)

siehe auch (2) weiter unten in
dieser Tabelle

Ist ein Radar-Sensor angeschlossen, werden hier die Impulse
pro 100 Meter eingestellt. Ist der genaue Wert nicht bekannt,
kann eine Kalibrierung (siehe Kap. 5.2) durchgefihrt werden.

Dieser Wert mul3 sehr genau eingestellt werden, da er
die Geschwindigkeit, die Flé&chenmessung und die
Regel funktionen der angeschl ossenen Jobrechner beeinflufit.

Impulse PTO hinten

Hier werden die Impulse pro Umdrehung der Heck-Zapfwelle
eingestellt.

Impulse PTO vorn

Hier werden die Impulse pro Umdrehung der Front-
Zapfwelle eingestellt. Wird dieser Wert auf ,0" gesetzt,
verschwindet nach einem Neustart die Anzeige in der
Hauptmaske.

Impulse Motordrehzahl

Die Impulse pro Umdrehung fur die Motordrehzahl werden
hier eingestellt. Wird diessr Wert auf ,0° gesetzt,
verschwindet nach einem Neustart die Anzeige in der
Hauptmaske.

Arbeitsbreitein m

Fir eine korrekte Erfassung der bearbeiteten Flache mul3 hier
die genaue Arbeitsbreite des Traktors oder Anbaugerétes
eingegeben werden.

Dreipunktsensor hinten

Der Typ des hinteren Dreipunktsensors kann an dieser Stelle
festgelegt werden. Es besteht die Auswahl zwischen analog
und digital. Wahrend bei digital nur ein fester Schaltpunkt
ausgewertet wird, liefert der analoge Sensor immer die

!
aktuelle Position des Krafthebers. Mit der Taste %J"
(siehe Tabelle 3 Seite 16) kann die Schatschwelle fur die
Auswertung des analogen Mel3wertes eingestel It werden.

Dreipunktsensor vorn

Der Typ des vorderen Dreipunktsensors kann an dieser Stelle
festgelegt werden. Es besteht die Auswahl zwischen analog
und digital. Wahrend bei digital nur ein fester Schaltpunkt
ausgewertet wird, liefert der anadloge Sensor immer die
aktuelle Position des Krafthebers. Wird , keiner selektiert, so
verschwindet die Anzeige nach einem Neustart aus der

!
Hauptmaske. Mit der Taste J’" (siehe Tabelle 3 Seite 16)
kann die Schaltschwelle fur die Auswertung des analogen
Mef3wertes eingestellt werden.

Radarsensor (2)

siehe auch (1) weiter oben in
dieser Tabelle

Die Benutzung des Radarsensors kann hier en- und
ausgeschaltet werden. Der aktuelle Zustand wird in der

<
Hauptmaske mit den Symbolen ll\llliE und O angezeigt.
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54  ErgebnisMaske

&5

e[l

EEGEBNIZSEE -

Strecke 4 56 kn @I
Flache 1. 26ha

Arbeit=zeit 0.3h @E‘@
Strecke ge=ant 4 km

Flache gezamt lha
Arb.zeit ge=samt 0h

Betriebs=stunden ?h @

Version 2.83

Abb. 5-5: Ergebnis-Maske

Diese Maske zeigt samtliche Zahler an. Es gibt zwei Arten von Zahlern, Tageszahler und
Gesamtzahler. Die Tageszahler kbnnen zu jeder Zeit vom Anwender zurlickgesetzt werden.
Die Gesamtzahler sind nicht |dschbar.

Tab. 5-1: Softkeysder Ergebnismaske

Softk e Beschreibung
e _ﬂf Strecke L6schen
@EI Flache |6schen

Arbeitszeit |6schen

CED

Alle Tageszahler I16schen
CE X
@ Zurlck zur Arbeitsmaske
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Technische Daten
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Tabelle 5: Allgemeine Daten

AnschlUsse: » Kabelverschraubung fir das AnschluRkabel zur ISOBUS-
Hecksteckdose
» Kabeverschraubung flr das Batteriekabel
* 42 poliger Stecker zur Verkabelung von Terminal und
Schleppersensorik
» 16 poliger Stecker zum Anschlul3 der Frontsteckdose
Stromversorgung: | 10.. 16 V DC (inkl. Load-Dump Schutz bis 80V)
Stromaufnahme: 350 mA (bei 13,8V ohne Leistungsabgabe, ohne Versorgung externer
Sensoren)
Temperaturbereich: |-20.. +70°C (gem. IEC68-2-14-Nb, IEC68-2-30 und IEC68-2-14Na)
Gehause: eloxiertes Aluminium-Stranggu3gehause, Aluminiumdeckel mit
EPDM-Dichtung,
Edel stahl schrauben
Schutzgrad: IP66K (Staubdicht u. Schutz gegen Strahlwasser mit erhéhtem Druck
gem. DIN40050 Teil 9: 1993)
Umweltprifungen: | Vibrations- und Stof3prifung gem. IEC68-2
Mal3e: 282 mm x 143 mm x 57 mm (LxBxH)
Gewicht: 0,95 kg (ohne Batteriekabel, ohne Hecksteckdose)

Tabdle 6: Stecker Kabine

1/O fur: e ISOBUS-Termina
» Signalsteckdose (Radar, Kardanwelle, Zapfwelle, Arbeitsstellung)
 CAN-BUS-Schnittstelle gemal3 J1939
e V24-Schnittstelle

Zusétzlich:

* 4 x PWM-Leistungsausgange bis4 A
» 3 x Drehzahl- oder analoge Eingénge

(kann durch Besttickungsvariation angepal3t werden)
* 1 x Drehzahl- (induktiver Geber) oder analoger Eingang
» 1 x analoger Eingang fur NTC Fuhler

Tabdle7: Stecker Frontsteckdose

1/O fir:

* |SOBUS-Steckdose
» Frontsensoren (Zapfwelle, Arbeitsstellung, Position
Frontkraftheber)
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6.2 |1SOBUS-Steckdose

Tabelle 8: Pinbelegung | SOBUS-Steckdose

Stecker Kabel Signal Bemerkung
Pin-Nr.  Farbe O
1 sw 6gmm | GNDL Masse Leistung
2 sw  25gmm | GNDE Masse Elektronik
3 rt 6 gmm | +12VL +12V Leistung
4 rt 2.5gmm | +12VE +12V Elektronik
5 ws-ge 1 gmm | Steuerleitung | ist im Stecker mit Pin 4 verbunden,
CAN- schaltet in der Grundausriistung die
Abschlul} Datenleitungen frei
6 rt 1gmm | CAN-EN entspricht ,, Zindung*
7 sw 1gmm | CAN-GND Datenleitung Masse
8 ge  1gmm | CAN-H Datenleitung CAN-High
9 gn 1gmm | CAN-L Datenleitung CAN-Low

6.3 Terminalanschluss

Eine 9 polige SUB-D Buchse wird hier eingesetzt.

Tabelle 9: Pinbelegung Terminalanschluf3

Pin Signa
1 CAN_L
6 |-Vout»
2 CAN L+
7 | CAN_H+
3 CAN_GND +
8 | CAN_EN_in
4 CAN _H
9 | +Vout
5 CAN_EN_out

+Vout und -Vout dienen der Spannungsversorgung des Terminas. Die mit *)
gekennzeichneten Signale entsprechen der CiA-Belegung (CAN in Automation).

Die beiden CAN_L bzw. CAN_H Signale werden im Terminal verbunden und dienen dem
Durchschleifen des CAN-Busses.

Indem CAN_EN_out auf Versorgungspotential (= +Vout) gelegt wird, kann man das
Terminal einschalten.

Seite- 22-  Copyright Mller-Elektronik GmbH u. Co. KG, Bedienungsanleitung ISOBUS Grundausriistung mit Jobrechner (07/03)



6.4

Glossar

Tabdle 10: Glossar
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Begriff

Bedeutung

Bus

Bus bedeutet, dal3 verschiedene Geréte (Terminal, Jobrechner usw.)
prinzipiell Gber ein Netzwerk miteinander verbunden sind. Hier
werden nur noch Datenpakete (Botschaften) verschickt, die alle
Teilnehmer empfangen kdnnen. Jede Botschaft ist so
gekennzeichnet, dal’ jeder Teillnehmer am Bus erkennen kann, ob
diese fur ihn bestimmt ist. Nur dann wertet er sie auch aus.

CAN-Bus

Prinzipiell aus zwel Kabeln bestehendes Netzwerk. CAN bedeutet
»controller Area Network” und wurde von der Fa. Bosch fir den
Einsatz in Industrieanlagen und PKWs entwickelt. Diese Form
eines Datenbusses ist wegen seiner geringen Storanfalligkeit
besonders gut fur den Einsatz in Industrieanlagen geeignet.

1SO 11783

Internationale Norm, die Anschliisse und Datenaustausch fir
Traktoren sowie angebaute und angehangte landwirtschaftliche
Maschinen festlegt. Diese Norm wurde aus der européischen LBS-
Norm (DIN 9684.2-5) weiterentwickelt und bildet damit die
Grundlage fur ein international abgestimmtes System in der
Landtechnik

ISOBUS

ISOBUS ist der Name fur die internationale Schnittstelle von
Traktoren und Anbaugerédten. | SOBUS setzt sich aus 1 SO und BUS
zusammen. | SO, weil das Ubertragungsmedium, die
Steckverbindungen und der Datenaustausch nach der 1ISO Norm
11783 definiert sind. BUS, weil das Ubertragungsmedium ein
Datenbus (CAN-Bus) ist.

|SOBUS-Traktor

Ein Traktor wird als ISOBUS-Traktor bezeichnet, wenn er mit
einem Termina und einer Grundausriistung fir ISOBUS
ausgestattet ist. Es kénnen dann direkt ISOBUS-taugliche

M aschinen angeschl ossen und bedient werden.

Funktionstasten

Funktionstasten sind Tasten auf dem Terminal, die direkt neben
dem Bildschirm angeordnet sind. Die aktuelle Funktion (Softkey)
der Taste wird daneben auf dem Bildschirm angezeigt.

Maske

Masken sind die verschiedenen Bildschirmdarstellungen eines
Jobrechners auf dem Terminal. Innerhalb der Masken werden die
Informationen des Jobrechners und die Belegung der
Funktionstasten angezeigt.

Terminal

Das Terminal ist die Ausgabe- und Bedieneinheit in der
Traktorkabine. Es stellt die Verbindung zwischen Fahrer und
Maschine her. Auf dem Terminal werden die Daten der
angeschlossenen Maschinen angezeigt. Mittels Funktionstasten
koénnen samtliche Funktionen bedient werden.

Grundausriistung

Die Grundausristung stellt das Bindeglied zwischen Terminal und
Traktor dar. Uber die Grundausriistung wird die
Spannungsversorgung und der ISOBUS an das Termina

angeschl ossen.

Softkey

Der Softkey ist die aktuelle Funktion einer Funktionstaste. Er wird
neben der Funktionstaste auf dem Bildschirm dargestellt.
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Begriff Bedeutung

Jobrechner Der Jobrechner ist das Gehirn der Maschine. Er ist fur ale
Funktionen verantwortlich. Alle Regelfunktionen (z.B. Aus-
bringmenge, TRAIL-Control, DISTANCE-Control usw.) werden
hier ausgefuhrt und Uberwacht. Sensorwerte werden gemessen und
zur Anzeige zum Terminal geschickt. Befehle (Gestange
Heben/Senken, Klappung usw.), die vom Benutzer am Terminal
eingegeben werden, werden hier in Schaltsignal e umgesetzt und
damit z.B. Hydraulikventile angesteuert. Das ISOBUS-K abel
verbindet den Jobrechner mit dem Traktor. Die Kabel der Sensoren
und Aktoren werden (ggf. Uber Kabelbaum oder Verteller) am
Jobrechner angeschl ossen.
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